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آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

stepمنجرسیماتیکدرجدیدپروژهیکابتدادر File.کنیممیایجاد7 > new

محیطواردوکردهکلیکراokگزینهسپس.گیریممینظردرآنبراینامیسپس
.استشدهدادهنشانمحیطاین(1-20)شکلدرکهشویممیپروژه

2

(1-20)شکل



3
آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

Step7ایستگاهیک <Insert>Station.کنیممیاضافهپروژهبهرا300
SIMATIC 300 STATION.وژهپربلوکبروی،مذکورایستگاهکردناضافهازپس

.بودخواهد(2-20)شکلبهپروژهختیدرساختاروکردهکلیک

(2-20)شکل



4

پیکرهمحیطواردهتاکردهکلیکHardwareبرویافزارسختبندیپیکرهبرای
HW)بندی config)قسمتازراخودنظرموردهایافزارسختحال.شویم

آنتصویر(3-20)شکلدرکه.کنیممیانتخابزیمنسهایافزارسختکاتالوگ
.استامده

آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

(3-20)شکل
قسمت کاتالوگ سخت افزار



SIMATICزبانهواردابتدا میدرگکارمیزبرویراRACK-300وشده300
.شودمیتبدیل(4-20)شکلبهمیزکارمحیطروایناز.کنیم

5
آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

(4-20)شکل



اینکردنپرنحوهکه.داردخالیاسلات11کنیدمیمشاهدهRACKدرکههمانطور
.استمتفاوتS400وPLCS300درکهکندمیپیرویخاصیدستورازهااسلات

قراردرستمحلکنیدانتخابراماژولیشمااگروبودههوشمندS7افزارنرمالبته
مثلا.کندمیاعلامشمابهRACKدراسلاتآنکردنسبزباراRACKدرآنگیری
CPUاینجادرماکه.استCPUیککنیماضافهخواهیممیکهبعدیقطعه را316

.کنیممیدرگمربوطهاسلاتبه

6
آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

(5-20)شکل



7
آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

نظرموردRACKبهرادیجیتالخروجیوورودی16باماژولسیگنالیکسپس
<SM-300بخشبهافزارسختکاتالوگازکاراینبرای.کنیممیاضافه

DI/DO-300>SM 323 DI16/DO16x24vبایدالبته.کنیممیانتخابرا
دانشبهتوجهباRACKدروندرهاماژولدیگروCPUمناسبچینششود،گفته
.دهیدانجامخواهیدمیکهاستفعالیتینوعوشما

(6-20)شکل



8

یجادامحیطبهوکردهسازیذخیرهوکامپایلرابندیپیکرهمراحلاینانجامازپس
saveگزینۀStationمنویازکامپایلوسازیذخیرهبرای.گردیممیبازپروژه

and compileبهوشدهتکمیلپروژهدرختیساختارحال.کنیممیانتخابرا
.بودخواهد(7-20)شکل

آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

(7-20)شکل



9

Configureدکمۀبروی،شبکهبندیپیکرهبرای Networkیاکردهکلیک
ConfigureگزینۀOptionsمنویاز Networkواردانازپس.زنیممیرا

.استآمده(8-20)شکلدرکهشویم،میNetProمحیط

آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

(8-20)شکل



10

قرمزبارخطیکپرونتمحیطدر.کنیدمیمشاهده(8-20)شکلدرکههمانطور
ازارافرنرمبندیسیمبرای.استموجودرنگقرمزمربعیپرتیکهمچنینورنگ
میدوجوبهرااتصالیکودادهانجامرادرگینگعملایتقرمزبارخطبهمربعیپرت

.استشدهدادهنشان(9-20)شکلدرکه.آوریم

آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

(9-20)شکل



11
آشنایی با محیط پیکره بندی سخت افزار

networkمنویازکاراینبرای.کنیممیکامپایلوذخیرهراشدهایجادارتباط

saveگزینه and compileبهتوجهباتوانمیحال.کنیممیانتخابرا
.دهیممیانجامرانویسیبرنامهعملیاتوشدهOB1محیطواردپیشینتوضیحات



12
PLCهای پروژه

:آبپمپاژسیستمپروژه

(10-20)شکل



13

نکاتاینبهتوجه.شددادهنشان(10-20)شکلدرکهسیستمیاندازیراهدر
.استضروری

شدهخاموشوروشناتوماتیکصورتبهبتواندبایدآبپمپسیستمایندر1.
.بفرستدبالامخزندرونبهچاهداخلازراآبو

هرگاه،داردقرارپایینوبالاسطحتعیینسنسورعدد2مخزنداخلدر2.
شدنروشنفرمانپمپبهPLC.دهدتشخیصراآبشدنکمپایینسنسور

راپمپدهد،تشخیصرامخزنشدنپر،بالاییسنسورهرگاهو.دهدمی
.کندمیخاموش

اززمینیزیرآبسطحاگرکه.داردوجودسنسوریکنیزآبچاهداخلدر3.
شدنخاموشفرمانپمپبهPLCودادهتشخیصراآنرفت،ترپایینحدی

.دهدمی

PLCهای پروژه



14

.باشدمی(11-20)شکلبهپروژهدررفتهبکارهایسنبل

نظردرQ0.0راآنآدرسوگرفتهنظردرخروجیعنوانبهراموتورکنیددقتاگر
باهک.گیریممینظردرورودیسهرانظرموردسنسورسهترتیببهوگیریممی

.هستندبولیننوعیازهمگیواندشدهدهیآدرسI0.2وI0.0،I0.1هایآدرس

PLCهای پروژه

(11-20)شکل



15
PLCهای پروژه

.کردطراحیزیرشکلبهنظرموردپروژهتوانمیحال

(11-20)شکل
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PLCهای پروژه

:موتوریکاستپ،استارتپروژه

(12-20)شکل



17
PLCهای پروژه

:موتوریکاستپ،استارتپروژه

اینزنیلامپیوشودمیروشنموتوراستارتشستیشدنفشردهباکلیطوربه
.شدخواهدخاموشموتوراستاپشستیشدنفشردهباودهدمینشانراموضوع

.استآمده(13-20)شکلدرپروژهایندررفتهبکارهایسنبل

(13-20)شکل



18
PLCهای پروژه

باMotorوLampخروجیدوازپروژهاندازیراهبرای(13-20)شکلبهتوجهبا
وI0.0دهیآدرسباStopوStartورودیدوازوQ0.0وQ0.1دهیآدرس
I.01هستندبولیننوعازهمگیکه.شودمیاستفاده.

.استآمدهدرنمایشبه(14-20)شکلدرپروژهکل

(14-20)شکل


