
قوچان ͳصنعت دانشΎاه احتمالات)، (بخش پیشرفته ͳمهندس ریاضیات ترم میان
دقیقه ٨٠ زمان:

هر روی ربات حرکت احتمال اگر کند. حرکت ١ ش΋ل صورت به مسیری در ͳربات است قرار -١
Έی هر روی ی΋سان احتمال با ربات این کار شروع برای و باشد آن روی مشخص مقادیر طبق مسیر

گیرد، قرار (S۴ تا S١) ها گوشه از
است؟ چقدر باشد S٣ گوشه در مسیر Έی فقط ͳط از پس ربات این΋ه احتمال الف)

کنید. نظر اظهار مساله این در مارکف خاصیت وجود عدم یا وجود مورد در ب)
بنویسید. ربات این برای را گامه ۴ محتمل مسیر Έی ج)
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ربات Έی حرکت حالت دیاگرام :١ ش΋ل

.(Z) شود ͳم جم΄ ی΋دیΎر با پرتابها نتیجه و شود ͳم پرتاب بار دو سالم تاس Έی -٢
.(SZ) بنویسید را آزمایش این از حاصل مقادیر برای نمونه فضای الف)
نمایید. تعیین را Z ͳتصادف متغیر به مربوط (pmf) احتمال جرم تاب΄ ب)

کنید. تعیین را var[Z] و E[Z] ج)
برای لازم پرتابهای تعداد (مثلا بΎیرید نظر در SN = {١,٢, . . . } با ͳهندس را N ͳتصادف متغیر -٣

بΎیرید. نظر در p آزمایش هر در را موفقیت احتمال موفقیت). نخستین به ͳدستیاب
کنید. محاسبه را E = {N ≤ ۴ or N ≥ ۶} رخداد وقوع احتمال الف)

بیابید. را P [N = k|N ≤ ۵] ب)
انتخاب (X,٢) بازه در Y دوم ͳتصادف عدد شود. ͳم انتخاب (٠,٢) بازه Xدر ͳتصادف یΈعدد -۴

.P [Y > ١] محاسبه مطلوبست شد. خواهد

١٣٩۶ مهر ٢۵ صباغ، قربان باشید، موفق
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