
بنویسید. قطبی مختصات دستگاه در توصیف سه زیر شͺل در Q و P نقاط از ͷی هر ازای به .١ تمرین
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بنویسید. را قبل تمرین در Q و P نقاط دکارتͬ توصیف .٢ تمرین

کنید. رسم قطبی مختصات دستگاه در را زیر مرتب های زوج .٣ تمرین
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کنید. رسم دکارتͬ مختصات دستگاه در را قبل تمرین مرتب های زوج .۴ تمرین

به ͷی هر از قطبی توصیف ͷی هستند. صفحه در نقاطͬ دکارتͬ مختصات زیر مرتب های زوج .۵ تمرین
آورید. دست
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دست به را آن ها دکارتͬ توصیف هستند. صفحه در نقاطͬ قطبی مختصات زیر مرتب های زوج .۶ تمرین
آورید.
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نمودار بر مماس خط معادله و نمودار هر تقارن های سپس کنید. رسم را زیر معادلات قطبی نمودار .٧ تمرین
آورید. دست به را قطب در
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r = ١ − ٢ cos θ (٣)
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ͬ شود. م پیموده یͺبار تنها نمودار که کنید مشخص θ برای بازه ای قبل تمرین در .٨ تمرین
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