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 لاصه گزارشخ

 

رد در این گزارش ما مراحل طراحی یک جرثقیل دروازه ای را معرفی و تحلیل می کنیم، در ابتدا شاه تیر اصلی که وینچ و بار را تحمل خواهد ک

را با توجه به جنس فلز و تنش های وارده به ان طراحی می کنیم در بخش دوم ستونی را با مقطع دلخواه انتخاب می کنیم و با روش تنش 
سازه نوع موتور ستی انخاب اندازه های سطح مقطع ستون را بررسی می کنیم. بعد از اطمینان از صحت ابعاد انتخابی برای مجاز در

که چ گیربکسهایی که برای حرکت افقی و عمودر بار مورد استفاده قرار می گیرد را با توجه به توان مورد نیاز از کاتالوگ های سازنده های وین

ی از انواع موتور ها میباشند انتخاب می کنیم. در قسمتی دیگر جعبه کنترل و نحوه برق رسانی به موتور ها را عنوان می دارای مشخصات جامع

 کنیم، همچنین انتخاب نوع چرخ ها و ریل های مرتبط با چرخهای انتخابی را انتخاب می کنیم.

مورد تحلیل قرار می دهیم که جزئیات این شبیه سازی در نرم افزار را در  ABAQUSدر پایان برای بررسی بیشتر سازه جرثقیل را در نرم افزار 

 پیوست ذکر کرده ایم.
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 بخش اول

 انتخاب و تحلیل تیر

 

 

 

 تعیین نوع فلز

در ابتدا ما برای ساخت تمام قطعات فلزی کل سازه از یک ماده مشخص استفاده می کنیم که این نوع جنس را با توجه به قیمت و در دسترس 

 را داریم که دارای خواص مکانیکی زیر می باشد: ASTM-A709بودن ان انتخاب می کنیم ما در این طرح قصد استفاده از فولاد 

 

 

لا برگرفته از کتاب مقاومت مصالح جانسون است.جدول با  

را برای پل انتخاب می کنیم که فرآیند به دست امدن اندازه مناسب به شرح  Wاکنون با توجه به مشخصال فولاد مورد استفاده شاه تیر نوع 

 زیر است:

 است که داریم: Sفاده قرار می گیرد ( تنها مشخصه تیر که در محاسبات مورد است1)شکل  Wبا توجه به شکل کلی تیر 
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1جدول شماره   

1شماره  شکل   
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 دوسر گیر دار به ستون ها متصل است، برای محاسبه گشتاور داریم:با توجه به این که تیر به صورت 
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 حال بیشترین گشتاور زمانی اتفاق می افتد که کل وینچ و بار در مرکز تیر قرار گرفته باشند:

 

2شکل شماره   


