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وند  بلوک های کتابخانه سیمولینک که در دوره آموزشی معرفی می ش
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جلسه اول

MATLABنرم افزار معرفی •

new modelمحیط سیمولینک و نحوه ایجاد معرفی •

کتابخانه های سیمولینکمعرفی •

تولید شکل موج سینوسی و نمایش آن بر روی اسکوپنحوه •

تنظیم اسکوپ و معرفی قسمت های مختلف آننحوه •

تنظیم دقت و زمان و اجرای شبیه سازینحوه •

Demuxو Muxبلوک های معرفی •

مدلسازی •

موازی  RLC، رسم و شبیه سازی مدار مدلسازی•

Workspaceو mfileمعرفی •

Muskزنی و نقاب subsystemسیستم ایجاد زیر نحوه •
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جلسه دوم

Math Functionمعرفی برخی از بلوک های کتابخانه •

𝑦رسم تابع                • = 2𝑡3 − 𝑡2 + 3𝑡 − 1

𝑦غیرخطی          حل معادله • = −𝑥3 − sin 2𝑥 − 𝑥𝑐𝑜𝑠 𝑥 + 5𝑒|𝑥−1| − 3

چند  معادله و چند مجهولحل •

مشاهده پاسخ پله    •

2x + 2𝑦 + 3𝑧 = −3
−7x + 5𝑦 + 3𝑧 = 2
−3x + 4𝑦 + 4𝑧 = 1

1

2𝑆3 + 3𝑆2 + 𝑆 + 1
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سومجلسه 

اعملیات های مختلف بر روی اعداد مختلط•

طراحی و شبیه سازی فرکانس متر •

PIDبه روش DCکنترل موتور •

و تولید سینوس با استفاده از این بلوکfcnمعرفی بلوک •

Matlabمعرفی بلوک • Function
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چهارم جلسه 

معرفی پنجره های مختلف•

عملگرهای ریاضیمعرفی •

متغیرهای ویژهمعرفی •

مختلطاعداد •

تعریف ورودینحوه •

هاماتریس و عملیاتتعریف •

ویژهماتریس های تعریف •

قواعد تعریف متغیر•

آدرس دهی درایه های ماتریس•

عملگرهای شرطی•

پارامترهای تعریف شده•

dispدستور •

دستورات جبر ماتریسی•

m fileآشنایی با •

Functionآشنایی با •

آشنایی با اعداد مختلط•

حل سه معادله سه مجهول•
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پنجمجلسه 

ifدستور شرطی •

حل معادله درجه دو•

Switchمعرفی دستور •

forمعرفی دستور حلقه •

Whileمعرفی دستور •

Formatدستور •

تعریف چند جمله ای ها•

محاسبه معدل ترم•

حل سه معادله و سه مجهول•

MATLABمشتق گیری در •

MATLABانتگرال گیری در •

symsمعرفی دستور •

محاسبه حد•

رسم توابع دو بعدی•

ترسیم سه بعدی•

محاسبه ماتریس ادمیتانس•

dq0به abcتبدیل •
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ششمجلسه 

simpowersystemمعرفی کتابخانه •

RL،RCشبیه سازی مدار •

DCمعرفی بریکر تکفاز و محاسبه توان •

RLشبیه سازی مدار تکفاز •

اندازه گیری ولتاژ، جریان و توان•

اندازه گیری اختلاف فاز و مقدار موثر•

و مولتی مترFromو gotoمعرفی •

شبیه سازی سیستم قدرت •

معرفی بریکر، بلوک خطا و اندازه گیر توان سه فاز•
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هفتم و هشتمجلسه 

شبیه سازی انواع یکسوساز ها
شبیه سازی یکسوساز نیم موج دیودی•

شبیه سازی یکسوساز نیم موج تریستوری•

شبیه سازی یکسوساز  تمام موج پل دیودی•

شبیه سازی یکسوساز تمام موج پل تریستوری•

شبیه سازی یکسوساز نیم موج سه فاز دیودی •

شبیه سازی یکسوساز نیم موج سه فاز تریستوری•

شبیه سازی یکسوساز سه فاز تمام موج پل دیودی•

تریستوری سازی یکسوساز سه فاز تمام موج پل شبیه •
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نهم و دهمجلسه 

شبیه سازی اینورتر ها

شبیه سازی اینورتر تکفاز موج مربعی•

سلفی -بررسی بارهای مختلف اهمی و اهمی•

بررسی دیود موازی معکوس•

آنالیز هارمونیکی•

درجه180شبیه سازی اینورتر سه فاز با هدایت •

درجه120شبیه سازی اینورتر سه فاز با هدایت •
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یازدهمجلسه 

شبیه سازی اینورتر ها

SPWMشبیه سازی اینورتر تکفاز •

بررسی مدلاسیون دو قطبی عرض پالس•

بررسی مدلاسیون تک قطبی عرض پالس•

آنالیز هارمونیکی•

SPWMشبیه سازی اینورتر سه فاز •
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دوازدهمجلسه 

DCشبیه سازی برشگرهای 

Buckشبیه سازی مبدل کاهنده •

بررسی حالت پیوسته و ناپیوسته•

PIکنترل ولتاژ خروجی با استفاده از کنترلر •

Boostافزاینده سازی مبدل شبیه •

بررسی حالت پیوسته و ناپیوسته•

PIکنترل ولتاژ خروجی با استفاده از کنترلر •

Buck-Boostافزاینده -کاهندهسازی مبدل شبیه •

بررسی حالت پیوسته و ناپیوسته•

PIکنترل ولتاژ خروجی با استفاده از کنترلر •
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سیزدهمجلسه 

مباحث تکمیلی

DCشبیه سازی موتور •

PIکنترل سرعت موتور با استفاده از کنترلر •

مدولاسیون بردار فضاییسازی شبیه •
مرجعایجاد سیگنال •
β-αسیگنال های سه فاز به قاب مرجع دو فاز تبدیل •

Vdqمحاسبه اندازه، زاویه و سکتور سیگنال مرجع •

و پالس های مورد نیاز اینورترTa ،Tb ،T0محاسبه زمانهای •
ایجاد توپولوژی اینورتر سه فاز•
شبیه سازی و تحلیل نتایج•
رسم شکل موج ولتاژ در مختصات قطبی•
ولتاژ خروجی FFTآنالیز •
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