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 داریم: 𝑦و  𝑥در دو راستای  ی خطیبا نوشتن قانون پایستگی تکانه
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در  کند؛ پسدانیم در برخورد کشسان انرژی سیستم تغییر نمیمی

𝑄 این حالت =  باشد.می 0
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