
 بسم الله الرحمن الرحیم

 ابسار انذازه گیری و کنترل
96-97ترم دوم سال تحصیلی   
 هحوذ هسیذی

Mazidi.blog.ir 

Mohammad.mazidi@iran.ir 

 بخش دهن 1



 هقذهه

‌:سيستم‌اصلي‌مولّفه‌هاي
 ّذف•

 عٌبصز ٍ اخشاء•

 اخشاء ث٘ي رٍاثظ•

 س٘ستن هزس•

 (آى داخلٖ عَاهل ٍ س٘ستن اس خبرج عَاهل ث٘ي تفى٘ه) س٘ستن هح٘ظ•

 (س٘ستن ّذف ثِ رس٘ذى ثزإ ٍخبرخٖ داخلٖ اخشا فعبلّ٘ت ًحَٓ) س٘ستن خزٗبى•

ِ دست ًتبٗح ثزرسٖ) ثبسخَرد• ِ سبسٕ ٍ ًبهٌبست ًمبط اصلاح ٍ س٘ستن خزٗبى اس آهذُ ث  ٍ خزٗبى، ثٌْ٘
 (س٘ستن ثِ آى دٍثبرٓ اعوبل

  (احتوبلٖ تغ٘٘زات ثزاثز در س٘ستن اًعغبف ٗب همبثلِ لبثل٘ت ه٘شاى) س٘ستن پبٗذارٕ•
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 هقذهه

‌  کنیم؟ کنترل باید را چیسی چه•
 پایداري ٍ وٌذ پ٘ذا تحمك س٘ستن هدف وِ ضَٗن هغوئي تب کنیم؟ کنترل را سیستم یک باید چرا•

   .ضَد تضو٘ي س٘ستن

 هٖ س٘ستن اخشإ وضعيت دٌّذُ ًطبى وِ پبراهتزّبٖٗ کنیم؟ گیری اندازه باید را پارامترهایی چه•
 .ثبضٌذ

 پبٗذارٕ ٍ ّذف راستبٕ در س٘ستن خزٗبى ثذاً٘ن تب کنیم؟ گیری اندازه را پارمترهایی باید چرا•
 ثبضذ؟ هٖ س٘ستن

 
   کنیم؟ گیری اندازه را سیستم یک پارامترهای باید چگونه•
   کنیم؟ کنترل را سیستم یک باید چگونه•

 

 لصذ درط اٗي در وِ است عج٘عٖ .ّستٌذ ثزق هٌْذسٖ رضتِ اس ّبٖٗ گزاٗص وٌتزل ٍ دل٘ك اثشار•
 .ثبض٘ن داضتِ ثَ٘س٘ستن هٌْذسٖ رضتِ در هفبّ٘ن اٗي ثِ وبرثزدٕ ًگبُ ٍ ضَٗن آضٌب هفبّ٘ن ثب دارٗن
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 سيستم



 هقذهه

 کىترل اوًاع•
 اوسان عملیات با کىترل1.

 آهذُ دست ثِ اًذاسٓ ثِ تَخِ ثب تصو٘وبت اس ثعضٖ اخذ خْت گ٘زٕ، اًذاسُ اثشار اس استفبدُ سهٌّ٘ٔبٕ اس ٗىٖ
ٖ ثبضذ ٕ ّب اس ثعضٖ اًدبم ثب وِ هعٌٖ ثذٗي .ه  ثب هغبثك وِ آٗذ هٖ ثذست اعلاعبت سزٕ ٗه اًذاسُ گ٘ز

ٖ تَاًذ اًسبى آًْب  .سجش رًگ اٗدبد ثزإ سرد ٍ آثٖ رًگ همذار تٌظ٘ن هثبل عٌَاى ثِ .ثگ٘زد تصو٘وبتٖ ه

 
 اوسان عملیات بدين کىترل2.

   .ضَد هٖ استفبدُ وٌتزلٖ فزآٌٗذ ٗه در ضذُ گ٘زٕ اًذاسُ همبدٗز
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 هقذهه ای بر کنترل

 .وٌٌذ هٖ وبر هبض٘ي َّش ٗه تحت ٍ ّن ثب وِ ّست اخشاٖٗ اس إ هدوَعِ وٌتزل س٘ستن•

 .وٌذ هٖ وبر ثبسخَرد گزفتي ثذٍى ٍ هستم٘ن ثصَرت باز حلقٍ وٌتزل س٘ستن•

 

 

 

 

 وٌذ، هٖ همبٗسِ ٍرٍدٕ هغلَة همذار ثب ٍ وٌذ هٖ گ٘زٕ اًذاسُ را خزٍخٖ بستٍ حلقٍ وٌتزل س٘ستن•
 .وٌذ تٌظ٘ن را وٌتزلز تب
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 اندازه گیری

 دستگاه

 دستگاه



 سیستن های کنترل اولیه

اوسان بدن سیستم 
 خَى گلَوَس سغح تٌظ٘ن :لًزالمعدٌ•

 .دّذ هٖ افشاٗص را خَى اوس٘ضى ه٘شاى ٍ للت ضزثبى عصجٖ، حبلت ٍ تٌص ثزٍس ٌّگبم در :آدروالیه•

 هتحزن اض٘ب وزدى دًجبل :چشم•

 .گزاد سبًتٖ درخِ 37 تب 36 ث٘ي ثذى دهبٕ تٌظ٘ن :دما•

 .ضذُ تع٘٘ي پ٘ص اس هىبى در آًْب لزاردادى ٍ اخسبم ثزداضتي :دست•
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 سیستن های کنترل اولیه

 (هس٘ح ه٘لاد اس لجل) آة سغح وٌٌذُ تٌظ٘ن•
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 هسایای کنترل

 هحصَلات و٘ف٘ت رفتي ثبلا•

 ضبٗعبت ضذى حذالل•

 سٗست هح٘ظ اس هحبفظت•

 ثبسدُ ثبلارفتي•

 ث٘طتز اٗوٌٖ•
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 عواهل هوفقیت یک کنترل

 :ثبضذ هٖ سٗز هَارد ثِ ٍاثستِ وٌتزل ٗه هَفم٘ت عَاهل•

 (ضَد وٌتزل ثبٗذ وِ فزآٌٗذٕ) دستگب1ُ.

 اّذاف2.

 سٌسَرّب3.

 عولگزّب4.

 هحبسجبت5.

 ّب لغع٘ت عذم ٍ اغتطبضبت گزفتي درًظز6.
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 دستگاه

 .ثبضذ هٖ وٌتزل در هْوٖ ثخص دستگبُ ٗه ف٘شٗىٖ عزح•

 .ثبضذ آضٌب وٌذ وٌتزلص خَاّذ هٖ وِ فزآٌٗذٕ ف٘شٗه ثب ثبٗست هٖ وٌتزلز عزاح هٌْذط درًت٘دِ•

 :اس است عجبرت دارد ً٘بس وبر اٗي ثزإ وِ داًطٖ•

 تعبدل اًزصٕ–

 تعبدل خزم–

 خزٗبى هَاد در س٘ستن–
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 اهذاف

 فزهَلِ ٍ هطخص را وٌتزل ّذف ثبٗست هٖ وٌٌذُ وٌتزل سبختبر ٍ عولگزّب سٌسَرّب، عزاحٖ اس لجل•
 :وٌ٘ن

 (... ٍ ثبسدُ افشاٗص اًزصٕ، هصزف وبّص) ثزس٘ن خَاّ٘ن هٖ چ٘شٕ چِ ثِ 1.

 .ثزس٘ن ّذف اٗي ثِ تب وٌ٘ن وٌتزل ثبٗذ را هتغ٘زّب وذام2.

 ( ... ٍ دلت سزعت،) است ً٘بس هَرد وبراٖٗ اس سغحٖ چ3ِ.
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 سنسورها

 : حم٘مت در ٍ ّستٌذ وٌٌذُ وٌتزل ّبٕ چطن ّب هجذل ٗب سٌسَرّب•

 

 اگر بتًاوی چیسی را اودازٌ گیری کىی، می تًاوی آن را کىترل کىی
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 عولگر

  .وٌٌذ هٖ اخزا را وٌتزلز اس ضذُ صبدر دستَر ٍ ثبضٌذ هٖ وٌتزلٖ س٘ستن ٗه الوبى آخزٗي عولگزّب•

 :عولگزّب اًَاع•

ّٖ٘ذرٍل٘ى 

ٖپٌَهبت٘ى 

ٖالىتزٗى 

ٖٗگزهب 

ٖهغٌبع٘س 

ٖهىبً٘ى 

ٖتزو٘ج 
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 هحاسبات  

 .ضَد اًدبم ثبٗذ وِ است (ّب پزداسش) هحبسجبتٖ عولگزّب، ٍ سٌسَرّب ٍصل حلمِ•

 :دارًذ هختلفٖ اًَاع وٌتزل ّبٕ س٘ستن در گز هحبسجِ اثشارّبٕ•

 وبهپَ٘تزّبٕ ضخصٖ–

 ه٘ىزٍوٌتزلز ّب–

ِ پذٗز –  (PLC)وٌتزل گز هٌغمٖ ثزًبه
–... 
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 اغتشاشات و عذم قطعیت

 ًبهغلَة ٍاوٌطْبٕ ٍ تغ٘٘زات هٌطب ٍ ضذُ ٍارد وٌتزل س٘ستن ٗه ثِ وِ إ ًبخَاستِ علاهت ًَع ّز•
 در إ عوذُ اختلالات تَاًذ هٖ اغتطبش  .ه٘طَد ضٌبختِ اغتطبش عٌَاى ثِ ضَد س٘ستن خزٍخٖ در

 .دارد إ ٍٗضُ اّو٘ت آى حذف لذا ٍ آٍرًذ ثَخَد وٌتزل فزاٌٗذ

 درًت٘دِ ٍ خغب اٗدبد ثِ هٌدز خزٍخٖ ٍ ٍرٍدٕ در س٘ستن سٌسَرّبٕ گ٘زٕ اًذاسُ در لغع٘ت عذم•
   .ضَد هٖ عولگز ثزإ اضتجبُ تصو٘ن اداهِ در ٍ اضتجبُ هحبسجبت
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 اغتشاشات

 
 کنترلر

 

 
 دستگاه
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 اغتشاشات و عذم قطعیت

 اٗدبد ضَد، اتبق ٍارد ث٘زٍى َّإ خزٗبى هذام ٍ ثبضذ ثبس پٌدزُ اگز اتبق دهبٕ تٌظ٘ن در هثبل ثعٌَاى•
   .ضَد هٖ اغتطبش

 گ٘زٕ اًذاسُ در دٗگز، عزف اس•

   لغع٘ت عذم دارد اهىبى ً٘ش دهب

 .ضَد هطىل ثِ هٌدز
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 هشخصات پاسخ کنترل
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•  Rise time (T) 

•  Overshoot and P.O. 

•  Settling time 

•  Steady-state error 


