
به نام خدا

دستورکار کنترل صنعتی 

(دهم فصل )

دکتر فلاح
1



PLCپروژه های 
2

(1-10)شکل



3

(محلدوازدایمفازسهموتوراندازیراه)پروژهشرح

با.داردقرار2شمارهاستارتکلیددیگرمحلدرو1شمارهاستارتکلیداولمحلدر
لیدکفشرندنباوکندمیکاربهشروعموتور،استارتکلیددوازیکهرفشردن

.شودمیخاموشموتور،استپ

.استآمده(2-10)شکلدرپروژهدربکاررفتههایسمبول

(2-10)شکل

PLCپروژه های 



4

.استآمده(3-10)شکلدرمذکورپروژهladنمودار

(3-9)شکل

PLCپروژه های 

(3-10)شکل



5

(4-10)شکل

PLCپروژه های 



(دیگرجایبهیکیصورتبهموتورالکترودواندازیراه)پروژهشرح

خاموش1موتورثانیه20ازپس.شودمیروشن1موتوراستارت،شستیفشردنبا
روشنکهموتورهاازکدامهر،استپکلیدفشردنبا.شودمیروشن2موتوروشده
.شودمیخاموشباشد

.استآمده(5-10)شکلدرپروژهدررفتهبکاریهاسنبل

6

(5-10)شکل

PLCپروژه های 



7

(6-10)شکل

PLCپروژه های 



8

(7-10)شکل

PLCپروژه های 



9

(دیگرجایبهیکیصورتبهفازسهموتورالکترویکاندازیراه)پروژهشرح

با.شودمیروشنراستگردصورتبهموتورراستگرد،استارتشستیفشردنبا
تهنک.شودمیروشنچپگردصورتبهموتورچپگرداستارتشستیشدنفشرده
خروجیازکدامهر.نشوندروشنهمباراستوچپخروجیدوهیچگاهاینکهایمنی

یخروج،نشدهفشاردادهاستپکلیدکهزمانیتابودفعالکهراستیاوچپهای
.نشودفعالدیگر

:مذکورپروژهدررفتهبکارهایسنبل

(8-10)شکل

PLCپروژه های 



10

(9-10)شکل

PLCپروژه های 



11

(10-10)شکل

PLCپروژه های 



12

عسریراستگرد/چپگردبصورتفازسهالکتروموتوریکاندازیراه:پروژهشرح

با.شودمیروشنراستگردصورتبهموتورراستگرد،استارتشستیفشردنبا
ردنفشبا.شودمیروشنچپگردصورتبهموتورچپگرد،استارتشستیفشردن
وجیخردوهیچگاهاینکهایمنینکته.گردندفعالغیرخروجیدوهراستپشستی
کهچپگردیاراستگردهایخروجیازکدامهر.نشوندروشنهمباراستگردوچپگرد
دوراببلافاصلهوشدهمتوقفموتورشد،فشردهراعکسدوراستارتاگربود،روشن
.نمایدبکارشروعجدید

پروژهدررفتهبکارهایسمبول

(11-10)شکل

PLCپروژه های 



13

(12-10)شکل

PLCپروژه های 



14
PLCپروژه های 

(13-10)شکل



15

تاخیرباراستگرد/چپگردبصورتفازسهالکتروموتوریکاندازیراه:پروژهشرح

با.دشومیروشنراستگردصورتبهموتورراستگرد،استارتشستیفشردنبا
شردنفبا.شودمیروشنچپگردصورتبهموتورچپگرد،استارتشستیفشردن
روجیخدوهیچگاهاینکهایمنینکته.گردندفعالغیرخروجیدوهراستپشستی
ردچپگیاراستگردهایخروجیازکدامهر.نشوندروشنهمباراستگردوچپگرد

10ازپسوشدهمتوقفموتورشد،فشردهراعکسدوراستارتاگربود،روشنکه
.نمایدبکارشروعجدیددورباثانیه

پروژهدررفتهبکارهایسمبول

PLCپروژه های 

(14-10)شکل



16
PLCپروژه های 

(15-10)شکل


