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 هبذل سرعت و دبی سیال

مثبت جابجايي هاي سنج دبي 

 ٍ ضَد هی ارسال خرٍخی سوت تِ  سیال از هؼیٌی هقذار هحَر چرخص دٍر ّر ازای تِ ّا پوپ ایي در•
 . دارد را اصغکاک ٍ خرٍخی فطار تر غلثِ تَاًایی

 

هثثت خاتدایی پوپ اًَاع 

 رفت ٍ ترگطتی–

 رقاصکی–

 دٍراًی–
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 هبذل سرعت و دبی سیال

برگشتي و رفت پمپ 
 .ضَد هی خارج ٍ ٍارد سیال هطخصی هقذار پیستَى ترگطت ٍ رفت تار ّر تا•
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 هبذل سرعت و دبی سیال

رقاصكي پمپ 
 (کٌتَر) آب گیری اًذازُ خْت ػوذتاً•

 ضوارش ترای آى هتٌاٍتی حرکت از ٍ دارد هی ًگِ ضیثذار را کرُ تاداهکی هکاًیسم یک تَسظ ضافت•
 .ضَد هی استفادُ
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 هبذل سرعت و دبی سیال

(بيضوي چرخدنده) دوراني پمپ 
 .دارًذ ای سادُ ساخت•

   .تاضٌذ هی هٌاسة تسیار ٍیسکَز سیالات گیری اًذازُ ترای•

 ٍخَد چرخذًذُ ٍ هحفظِ دیَارُ لغسش احتوال زیرا تاضذ ًوی هٌاسة ضکل آتی سیالات ٍ آب ترای•
   .دارد

 

 

 

 

(لوبيايي) دوراني پمپ 
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 هبذل سرعت و دبی سیال

ليسري سنج سرعت 
 .است خاّصی فرکاًس دارای یاتذ هی اًتطار هحیغی در هَج یک ٍقتی•

 ًَر کٌٌذُ ی پخص یک هَج ایي هقاتل در صَرتیکِ در یا ٍ کٌٌذ حرکت آى گیرًذُ ی یا ٍ هَج هٌثغ اگر•
 داپلر تغییر اصغلاحاً) یافت خَاّذ تغییر هَج ایي فرکاًس ضَد، دادُ قرار هَج دٌّذُ ی اًؼکاس یا ٍ

  .(ضَد هی گفتِ

 ّذف کِ آب در هَخَد ریس ررات تَسظ ًَر اًؼکاس خاعر تِ فرکاًس تغییر لیسری سٌح سرػت در•
 .گیرد هی صَرت است، آى خریاى سرػت گیری اًذازُ

 

 

 

•Fd فرکاًس، تغییر f لیسر فرکاًس ٍ C 
  .تاضذ هی ًَر سرػت

6 



 هبذل سرعت و دبی سیال

مغناطيسي سنج دبي 
 (قاًَى فارادُ)ػثَر سیال رساًا از هیاى هیذاى هغٌاعیسی تاػث القاء ٍلتاش هی گردد •

 ترای سیالات تا رساًٌذگی کن  از هیذاى هتٌاٍب•

 الکترٍدّا هستقیواً در تواس تا سیال است–

 ترای سیالات تا رساًٌذگی زیاد از هیذاًْای ثاتت•

 الکترٍدّا هتصل تِ لَلِ ای فَلادی ضذ زًگ–
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 هبذل سرعت و دبی سیال

ُتاز رٍ هداری در دتی گیری اًذاز 

 (هَلیٌِ)خسن ضٌاٍر –

 پارضال فلَم–

 رٍزًِ–
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 هبذل سرعت و دبی سیال

مولينه 
 ٍسیلِ ای تَرتیٌی ترای اًذازُ گیری سرػت ًقغِ ای سیال•

 تر اساس اتؼاد کاًال سرػت در تؼذادی ًقاط سغح هقغغ اًذازُ گیری هی ضَد•

 دتی از حاصلضرب سرػت هتَسظ در آى سغح هقغغ تذست هی آیذ•
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 هبذل سرعت و دبی سیال

فلوم پارشال 
 ػوق گیری اًذازُ یک تا تٌْا آساى گیری اًذازُ•
 کردى تویس تِ ًیاز تذٍى •
 ساخت در زیاد دقت تِ ًیاز•

  Ha – Q دتی تؼییي ترای خذٍل از استفادُ  •

 :فَت 8 تا 1 ػرض تا ّای م فلَ ترای تاضذ  Ha 0.7  از کوتر  Hb اگر •
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Q=4WHa
1.522W0.026

 



 هبذل سرعت و دبی سیال

روزنه 
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V= (2gh)0.5 

Q=CA (2gh)0.5 

C:   بستگی به شکل روزنه که بايد تعيين گردد  



 هبذل جریاى هواد جاهذ

 خاهذ هَاد خریاى گیری اًذازُ ّای رٍش•

 صفحِ ضرتِ گیر–

 اًحراف ًاٍداى–

 اصل ضتاب کرٍلَیس–
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 هبذل جریاى هواد جاهذ

گير ضربه صفحه 
 .دارد راتغِ هَاد ترخَرد سرػت تا ضرتِ ًیرٍی الاستیک، ضرتِ قاًَى تراساس•

•F ضرتِ، ًیرٍی K ضرتِ، فاکتَر w ضرتِ، سرػت α ِضرتِ صفحِ زاٍی 

γ ِترخَرد خظ ٍ ضرتِ صفحِ زاٍی ٍ m هَاد خرم.  
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 هبذل جریاى هواد جاهذ

ناودان انحراف 

•m خرهی، خریاى ًرخ φ ِاًحراف زاٍی ٍ v است هَاد خریاى سرػت.  
 تایست هی گیری اًذازُ دقت افسایص ترای کِ دارد ًاٍداًی ٍ هَاد تیي اصغؼکاک تِ ٍاتستِ هَاد سرػت•

 :ضَد لحاػ ریل هَارد

 خصَصیات حدن هَاد خاهذ ثاتت تاضذ–

 .  ضریة اصغؼکاک تیي ًاٍداى ٍ هَاد ثاتت تاضذ–

 . سرػت حدن هَاد خاهذ ثاتت تاضذ–
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