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  .صحيح است 4گزينه  )67
    :طبق جدول تبديل فوريه و خاصيت انتقال زماني داريم
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  . صحيح است 3گزينه   )68
Fx(t) A (t) sinc t X( ) A ( )      

2  
  :بق رابطه داده شده داريمط

Fx(t) x(t) x(t) X ( ) X( )     2  
)Xيعني بايد مجذور ) در نيتجه بايد مقدار ثابت . برابر خودش شودA طوري باشد كه حاصلX( ) A ( )  

2  فقط مقادير
  .باشد 1برابر  بايد Aدر نتيجه . صفر و يك داشته باشد تا مجذور آن برابر خودش شود

  .صحيح است 1گزينه  )69
je zj jX( ) cos e e X(z) z z
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  .صحيح است 4گزينه  )70
  1.باشدمي Y[k]برابر y[n]ضرايب فوريه
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  .صحيح است )؟( 4گزينه  )71
  .يك سيگنال سمت راستي ممكن است بيش از يك قطب داشته باشد: 1بررسي گزينه 
jسيگنال :2بررسي گزينه  ne  اگرچه ممكن است متناوب نباشد، اما تبديل فوريه دارد.  
y(t)پـذير دو سيستم معكوس وان مثال نقض،به عن: 3بررسي گزينه  x(t) وy(t) x(t)       شـوند،  وقتـي بـا هـم مـوازي مـي

y(t)سيستم معادل برابر   شود، يكسان و برابر صفر ميهاپاسخ به همه وروديناپذير است، زيرا كه مشخص است وارونشود مي.  
  2.ترين قطب باشدترين قطب، بين دو قطب و سمت چپ چپتواند سمت راست راستمي ROCدر اين حالت،  :4گزينه  بررسي

                                                           
 .بعيد است كه اين تست حذف شود وليه شدبيان  y[k]تو صورت تست به اشتباه، ١
 !صحيح نيستلزوماً حتي اين گزينه هم  با اين حساب ميشه گفت .كردرو هم ذكر ميها مزدوج نبودن قطبهمچنين و ها البته بهتر بود طراح، محدود بودن قطب ٢



 

  1.صحيح است 1گزينه  )72
  :داريم 1در مورد سيستم 

t .است LTI سيستم

h(t)

y(t) x( )g( t)d x( )g( t) u(t )d x(t) g( t) u(t)
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  :داريم 2در مورد سيستم 

t .نيست LTI سيستم
y(t) f ( ) x(t )d f ( ) x(t ) u(t )d x(t) u(t) f (t)
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 
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  .صحيح است 2نه گزي )73

jخروجي t j tg(t) cos ( t) e e      1 11 12 5 2 2
  داراي دو فركانس   1  بنابراين به دليل . باشدميLTI  بودن

  .ا در ورودي هم موجود بوده باشندهسيستم، حتماً بايد اين فركانس
T/اين سيگنال با دوره تناوب اصلي  :1رسي گزينه رب  1  در نتيجه با توجه به بسط سري فوريه آن، تنها شامل . متناوب است

هايهارمونيك
/T

     2 2 21  
 

باشد و قطعاً شامل فركانسمي    1  نيست.  

T/اين سيگنال با دوره تناوب اصلي  :2سي گزينه ربر  4  يجه با توجه بـه بسـط سـري فوريـه آن، شـامل      در نت. متناوب است

هايهارمونيك
/T

     2 2 54   باشد و در نتيجه شامل فركانسمي    2 1   خواهد بود.  

x(t)اين سيگنال برابر :3سي گزينه ربر k cos ( t) 5  هايباشد كه فقط شامل فركانسمي   5  است.  
T/اين سيگنال با دوره تناوب اصلي  :4سي گزينه ربر  4  در نتيجه با توجه به بسط سري فوريه آن، تنها شامل . متناوب است

هايهارمونيك
/T

     2 2 54 
  نيست و هاي زوج باشد، اما چون شكل سيگنال تقارن نيم موج دارد، شامل هارمونيكمي

بنابراين شامل هارمونيك دوم. هاي فرد را داردفقط هامونيك  5  هاييعني فركانس   1  باشدنمي.  

  .صحيح است 3گزينه  )74
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tبا جايگذاري    :در تساوي فوق، خواهيم داشت 2
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  .صحيح است 4گزينه  )75
  :آوريمدست ميرا به 1ابتدا تابع تبديل سيستم 

Z(z)
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بودن يا نبودن ايـن   LTIتوان در مورد در صورتي كه در اينجا به صورت قطعي مي! را براي اين تست استفاده كرده است »تواندمي«لفظ  ،البته معلوم نيست چرا طراح ١

 .دو سيستم اظهار نظر كرد



  

  :نيز برابر است با 2تابع تبديل سيستم 
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  :شود باكل برابر ميحال با ضرب دو تابع تبديل، تابع تبديل سيستم 
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  .صحيح است 2گزينه  )76
s[n] [n] a h[n ] S(z) az H(z)       11 1Z  
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  :بنابراين خواهيم داشت. باشدمي  
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پايـدار نيـز باشـد، حتمـاً     سيستم اگر همچنين . توان قضيه مقدار اوليه را اعمال كردپس مياست؛  طبق صورت تست، سيستم علي
)هايو همچنين قطب H(z)هايهمه قطب z )H(z) گيرند و بنـابراين قضـيه مقـدار نهـايي نيـز      در داخل دايره يكه قرار مي 11
  :با توجه به قضاياي مقدار اوليه و مقدار نهايي داريمدر نتيجه . برقرار است
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  .صحيح است ؟گزينه  )77
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  .صحيح است 2گزينه  )78
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  .پس سيستم قطعاً و همواره غيرعلي است؛ زيرا در بينهايت قطب داريم است،از مخرج چون درجه صورت بيشتر 
  


