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فلاپها فليپ Reset و Set هاي پايه•
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ترتيبي منطقي مدارهاي تحليل•

مدار عملكرد نحوه آوردن دست به يعني مدار يك تحليل•

:تعريف چند•

 فلاپ، فليپ هر خروجي مقدار به :فلاپ فليپ يك حالت•
 فليپ هر بنابراين .شود مي گفته فلاپ فليپ آن حالت
.يك و صفر :دارد حالت دو فلاپ
 فليپ هر بنابراين .شود مي گفته فلاپ فليپ آن حالت
.يك و صفر :دارد حالت دو فلاپ

 فليپ خروجي كه مختلفي وضعيتهاي به :مدار حالت•
  آن حالتهاي باشند، داشته توانند مي مدار هاي فلاپ
.شود مي گفته مدار

 داشته وجود فلاپ فليپ 2 مداري در اگر مثال عنوان به•
.است مختلف حالت 4 داراي مدار آن باشد،
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:قرارداد•

را با  ) خروجي مدار قبل از تحريك فليپ فلاپها(حالت فعلي مدار•
…, a, b, q0:حروف كوچك نشان مي دهيم

را با ) خروجي مدار بعد از تحريك فليپ فلاپها(حالت بعدي مدار•
…, A, B, Q0:حروف بزرگ نشان مي دهيم

به  JKبا توجه به قرارداد فوق جدول مشخصه يك فليپ فلاپ •
:صورت زير خواهد بود

به  با توجه به قرارداد فوق جدول مشخصه يك فليپ فلاپ 
:صورت زير خواهد بود
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:مراحل تحليل مدارهاي منطقي ترتيبي•

مدار هاي فلاپ فليپ هاي ورودي آوردن دست به - 1•

 با فلاپ فليپ هر بعدي حالت معادلات آوردن دست به -2•
 فلاپ فليپ هر مشخصه معادله و 1 قسمت از استفاده

مدار خروجي به مربوط معادله آوردن دست به - 3•

مدار حالت جدول رسم -4• مدار حالت جدول رسم -4•

مدار حالت دياگرام رسم - 5•
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.مدار زير را تحليل كنيد و دياگرام حالت آنرا رسم كنيد: مثال•

•1 - 

: DFFمعادله مشخصه  -2•

.در اين مثال كاربرد ندارد -3•
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.مدار زير را تحليل كنيد و دياگرام حالت آنرا رسم كنيد: مثال•
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 به مدار فلاپهاي فليپ همه ساعت پالس پايه كه كنيد دقت•
 فلاپهاي فليپ همه كه مدارها گونه اين به .هستند وصل هم
 )سنكرون يا(همزمان مدارهاي شوند، مي تحريك همزمان آن
.گويند مي

:تمرين•
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:تمرين•
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:تعريف•

مداري است كه خروجي آن به ورودي يا وروديهاي  : mealyمدار •
.مستقل مدار نيز بستگي داشته باشد
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1           0a           ba

1           0b           ab

مداري است كه خروجي آن فقط به حالت مدار  : mooreمدار •
بستگي داشته باشد و به ورودي يا وروديهاي مستقل مدار وابسته 

.نباشد
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ترتيبي منطقي مدارهاي طراحي•
 آوردن دست به يعني طراحي .است تحليل عمل عكس طراحي•

آن عملكرد نحوه به توجه با مدار

 :است تحليل مراحل عكس طراحي مراحل•

          حالت دياگرام رسم - 1•

حالت جدول رسم -2• حالت جدول رسم -2•

)معادل حالتهاي يافتن( حالت جدول كردن ساده - 3•

مدار حالتهاي به كد تخصيص -4•

          انتقال جدول رسم - 5•

تحريك جدول رسم -6•

خروجي و فلاپها فليپ ورودي معادلات آوردن دست به - 7•

)مدار نقشه ( منطقي دياگرام رسم - 8•
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)معادل حالتهاي يافتن( حالت جدول كردن ساده•

 يكساني خروجي كه هستند معادل هم با حالتهايي حالت، جدول در :تعريف•
.باشد معادل هم با نيز بعديشان حالتهاي و باشند داشته

حالت 
فعلي

حالت بعدي خروجي

x=0 x=1 x=0 x=1

a a b 0 0

b a c 0 0

خروجي داراي e و b حالتهاي روبرو جدول در
 هستند، يكسان بعدي حالتهاي و يكسان

.معادلندبنابراين

  :دارد وجود حالت جدول كردن ساده و معادل حالتهاي يافتن براي روش دو

  حالتها بندي تقسيم روش -1•

implication( ايجاب جدول از استفاده -2• table (
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b a c 0 0

c d c 0 0

d a e 0 1

e a c 0 0

f a e 0 0

 و يكسان خروجي داراي f و a حالتهاي
نتيجه در هستند، معادل بعدي حالتهاي
.معادلند



 ساده را زير حالت جدول ، معادل حالتهاي يافتن با :مثال•
��و��.كنيد)z(
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0           02           31

0           04           52

0           06           73

0           08           94

0           010           115

0           04            126

0           010           127

0           08           18

1            010           19

0           04           110

0           02           111

0           02           11217

aگروه bگروه 

911108654321

aaaaaaaaaaabaaaaaa

aگروه bگروه cگروه 

491110865321

aacaaacaaaaacaaa

aگروه bگروه cگروه dگروه  aگروه bگروه cگروه dگروه 

106249118531

cacacadaaadadada

aگروه bگروه cگروه dگروه eگروه 

810624911531

cacacadadadada
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:حالت كاهش يافته است 5بنابراين تعداد حالتهاي جدول به •

11و5و3و1شامل حالتهاي اوليه : aحالت •

9شامل حالت اوليه : bحالت •

4شامل حالت اوليه : cحالت •

10و6و2شامل حالتهاي اوليه : dحالت •

8شامل حالت اوليه : eحالت • 8شامل حالت اوليه : حالت 

:جدول ساده شده•
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0           0d           aa
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0           0e           bc

0           0c           ad
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 ساده را زير حالت جدول ، معادل حالتهاي يافتن با :مثال•
.كنيد
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1           02           70
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0           13           77
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:حالت كاهش يافته است 4بنابراين تعداد حالتهاي جدول به •

0شامل حالت اوليه : aحالت •

1شامل حالت اوليه : bحالت •

3و2شامل حالتهاي اوليه : cحالت •

7و6و5و4شامل حالتهاي اوليه : dحالت •

:جدول ساده شده•
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