
  چكيده
 Stereo Codec TLV320AIC23 كي و TMS320C6713 شناور زيمم پردازنده كي شامل C6713 DSK بورد

هاي  پردازنده. باشدمي Spectrum Digitalاين بورد ساخت شركت  .باشد  يمي خروج وي ورود ازي بانيپشتي براي تيب 32 
كه در كاربردهايي چون  باشند مي Texas Instrumentsاز محصولات شركت  اي خانواده ،TMS320C67xسري 

اين  .شوند  لي استفاده ميهاي ديجيتا صدا و تصوير و ساير دستگاه ي كنترلي، پردازشها مخابرات سيار، مراكز تلفن، سيستم
به سيگنال ديجيتال ديجيتال، انجام انواع پردازشهاي  بورد قابليتهاي فراواني از قبيل دريافت سيگنالهاي ورودي آنالوگ و

استفاده  DSPسازي الگوريتمهاي براي پياده يهاي مختلفداشته و در پروژه هاي متنوع،شكل مميز شناور و ايجاد خروجي
    .شودمي

ايجاد ارتباط آن با كامپيوتر از  ،C6713 DSK بوردافزار   افزار و نرم  سخت اندازيو راهاين پروژه بررسي انجام دف از ه
  .باشدمي Simulinkو محيط  Matlabافزار كردن آن با نرم linkو نيز  Code Composerطريق نرم افزار 

هاي شركتها و و مشخصات پردازندهها  ويژگيپرداخته و  DSPهاي بررسي پردازندهنامه، به در فصل اول اين پايان
، با C6713در فصل دوم ضمن بررسي ساختار پردازنده  .گيردمورد مقايسه قرار مي ،محصولات آنهاهاي مختلف خانواده

داده  ضيحپيكربندي پردازنده تو چگونگي... ها و دهي، تايمرها، رجيسترها، وقفهتشريح نحوه نگاشت حافظه، نحوه آدرس
معرفي شده و با چند مثال ساده نحوه عملكرد آن با  C6713 DSKبورد آموزشي  ،و چهارم ومسفصل در . شده است

توان به مي گونهكه چشده است  ادهنشان ددر فصل پنجم  .استتوضيح داده شده  Code Composerافزار  نرم
نتايج به  در فصل ششم. سازي كردبورد پياده رويه سرعت هاي بسيار پيشرفته را به راحتي و ببرنامه  Simulinkوسيله

  .نامه شده استضميمه پايان ،مراجعكلمات اختصاري و خاتمه در ارائه شده و ادامه كار دست آمده و پيشنهاداتي راجع به 
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