
هرچند مقادير  طي اولين و آخرين داده برداري در سال جاري ارائه شده است.ژنوراتور مقادير كلي ارتعاشات 
از مشابه   سه تجهيز قرار دارد ولي در مقايسه با تحملكلي ارتعاشات بر اساس استاندارد در محدوده قابل 

  باشد.تحت مراقبت وضعيت تجهيز دامنه قابل توجهي برخوردار بوده و به همين دليل لازم است همچنان 
نشان از بهبود نسبي شرايط كوپلينگ از نظر الاينمنت  2Xدر فركانس  كاهش ارتعاشات عمودي و محوري

فاصله از وضعيت وجود دهنده ن نشاندارد هرچند مشاهده هارمونيك هاي دور همچنا D.B.S.Eو يا مقدار 
  آل است.ايده

كه ميتواند ناشي از شرايط پروسس و يا  از رشد برخوردار است 1Xارتعاشات در راستاي افقي و فركانس 
در اثر تغيير در وضعيت بالانس كوپلينگ باشد و تغييرات آن طي روزهاي آتي تحت نظر  افزايش نابالانسي

  خواهد بود.
پايش وضعيت توربين هاي مستقر در سايت عدم دسترسي به اطلاعات و همچنين نكته قابل توجه در زمينه 

عدم نصب سنسور در راستاهاي مورد نظر برروي توربين است كه پيش از اين نيز در گزارش هاي قبلي 
سازنده توربين پارامتر ارتعاشات را با ديدگاه محافظت سيستم به عبارت ديگر  مورد اشاره قرار گرفته است.

   كافي نيست. تعميرات يابي و نگهدارياهداف عيب يتور مي كند كه اين برايمان
هاي يري ارتعاشات نسبي و مطلق در محلارتعاشات توربين هاي گازي، اندازه گدقيق به منظور مانيتورينگ 

  توربين ارائه شده است.يك براي پايش  نيازمندي لحداقمناسب طبق استاندارد لازم است. در جدول زير 
  توضيحات  محل اندازه گيري
Radial Bearing  دو سنسور برروي هر ياتاقان به منظور اندازه گيري ارتعاشات نسبي شفت و پوسته

  بصورت عمود بر هم
Thrust Bearing .دو سنسور غير تماسي براي مشاهده موقعيت طولي شفت لازم است  
Shaft Speed  يك سنسور براي مشاهده دور شفت و همچنين مرجع فاز سنكرون برروي توربين  

Casing Vibration نصب سنسور تماسي برروي پوسته توربين براي هنگاميكه ارتعاشات پوسته بالا بوده و
  يا فاصله پوسته با شفت زياد است، ضروري است.

Eccentricity گردد. از ب ارتعاشات بالاي محوري ميتور سببراي توربين هاي گازي، خميدگي رو
  اين سنسور براي اطمينان از اين مشكل استفاده مي گردد.
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