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فهرست مطالب

مشخصات                                

اصلی دستگاه 

 قطعات اصلی دستگاه

 هشدارهای دستگاه

 صفحه اصلی دستگاه همراه با کلیدها

مشخصات منو دستگاه

  settingتنظیمات 

 برداشت 

پیاده کردن 

 دستگاه مشخصات 

 دستگاه اصلی قسمت

 اینچ 22/6 –میلیمتر  158 :طول لولهتلسکوپ

33x :بزرگنمایــی

اینچ  77/1-میلیمتر  45 :قطر مفید عدسی شیــی

(EDM:52mm/1.97in)

 مستقیم :تصویر

 )متر 100متر درطول 3/2(20. 1 ):میدان دید: (زاویه دید

2.5" :دقت

 تا بی نهایت) اینچ 1/51(متر  2/1از  :فصاله فوکوس

ناMکـتیک :روش فوکوس
ٓ
 فوکوس ا

 قابل تغییر در سه سطح :درخشندگی رتیکول

o

:زاويه گيري اندازه
زاویهزاویهزاویهزاویه    قرائتقرائتقرائتقرائت    سیتمسیتمسیتمسیتم

Photoelectric incremental encoder (diametrical
Detection for H/V circle)    

 ::::))))قرائتقرائتقرائتقرائت    جهتجهتجهتجهت((((    دایرهدایرهدایرهدایره    قطرقطرقطرقطر

)اینچ 11/3 / میلیمتر 79(اینچ 46/3 – میلیمتر 88     

کککک

::::دهددهددهددهد    میمیمیمی    نمایشنمایشنمایشنمایش    دستگاهدستگاهدستگاهدستگاه    کهکهکهکه    مقدارمقدارمقدارمقدار    مترینمترینمترینمترین

:1”/5/10” 360

400G:0.2mgon/1mgon/2mgon

MIL6400:0.005MIL0.02MIL/0.05MIL

DIN18723 accuracy:5”/1.5mgon

 )است محوره تک DTM-332( محوره دو چرخش سنسور 

Liguid                              :روش – Electric detection 

Compensation)                    تعدیل محدوده rasnge):  3- + 

 (EDM)                                                              طولیاب

 Nikon منشورهای از استفاده با طول گیری  اندازه محدوده

 )مایل 5/12( متر کیلو 20 تا بینایــی قدرت و هوا عادی مه و غبار( جوی عادی شرایطی تحت

 )فوت 6600( متر 2000            :منشور  تک از استفاده با

)فوت 8500( متر 2600:منشور  سه از استفاده با

کیلومتر 40 تا بینایــی قدرت و مه و غبار بدون( جوی خوب شرایط تحت

 )فوت 7500( متر 300منشور  یک از استفاده با) مایل 25( 

 )فوت 9900 ( متر 3000:منشور  سه از استفاده با

     دقت

         ::::MSR    حالتحالتحالتحالت    دردردردر

      (3+2pmmxD)mm(10-Cto + 40C) 

        (3+3PPMXD)mm

(-20Cto – 10 40Cto + 50C)(4+2ppmxD)mm

::::TRKدر حالت در حالت در حالت در حالت 

 )فوت 1600/ متر  500جهت طولهای تا (

گیری  اندازه زمان مدت

 ::::MSRدر حالت در حالت در حالت در حالت 

1.6sec.(initial:1.6sec.)

  ::::TRKدر حالت در حالت در حالت در حالت 

1.0sec.(initial:1.4sec.)  

ب و هوایــی کاربردی خاص خود را دارند(
ٓ
 .)مقادیر فوق بر حسب شراط محیطی و یا ا

 :کمترین مقداری که دستگاه اندازه گیری می کند

 (1mm step)میلیمتر +  999میلیمتر تا  -999تصحیح افست منشور بیم 

 دو محوره –پیچ ها و گیرهها دو سرعته 

 درجه      3.5: محدوده 

*                           Tribrach: Detachable 

 2mm/”30                                   دقت تراز 

      2mm/,10                                 تراز کروی 

±
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 شاقول نوری *  

 مستقیم                               : تصویر

 3x                       :بزرگنمایــی

 5                                   :بازه دید

 متر تا بی نهایت 5/0از :  محدوده فوکوس

 :صفحه کلید/ صفحه نمایش

 کلید 25با نور پس زمینه و  LCD 64x28صفحه نمایش : نوع

– DTMدر   روی هر دو طرف 352

 روی یک طرف DTM-332در 

    اتصاMت همراه با دستگاه

 :  :  :  :  نوعنوعنوعنوع: : : : ارتباطاتارتباطاتارتباطاتارتباطات                                                                                        

RS – 232C  )38400انتقال داده هاASYNC-(

:منبع تغذيه خارجي

 DC7.2-11V                                                :ولتاژ ورودی

 BC-65بسته باطری مدل 

  قابل شارژ  DC7.2V                     :ولتاژ خروجی

 :عمر کارکرد

 )همراه اندازه گیری طول و زاویه( ساعت  16

 :شرایط محیطی

 درجه سانتیگراد -50درجه تا  -20محدوده دما جهت کار با دوربین

 درجه سانتیگراد+ 60درجه تا  -25محدوده دما جهت ذخیره اطjعات 

ابعاد

 بدنه اصلی دستگاه

 کیف دستگاه

وزن 

 )پوند 80/10 ( گرم کیلو 9/4 حدود:اصلی بدن

 )پوند 881/0( کیلوگرم 4/0 حدود             :BC-65 باطری 

 )پوند 99/0( گرم کیلو Q-75U/E     45/0 مدل شارژ 

 )پوند 82/8( گرم کیلو 2/4 حدود      :کیف

اصلي قطعات

 عدد یک:DTM-302 اصلی بدنه

 عدد یک:BC-60 مدل باطری 

عدد یکQ-75E  یا Q-75U مدل شارژ 

 بسته یک:ابزار بسته

 عدد یک:شیــی عدسی پوش در

ب ضد روکش
ٓ
 عدد یک:ا

 جلد یک:انگلیسی راهنمای

 جلد یک:فارس راهنمای

 عدد یک:کیف

ویزان جهت نوار
ٓ
 عدد یک:کردن ا

CD عدد یکافزار نرم 

 عدد یک:RS232 اطjعات تخلیه کابل

عدد یکسوار حمل مخصوص صحرایــی کیف

 ساله دو ضمانتنامه کارت

   دستگاه شناسایــی کارت

 خارجی اتصال کابل

 گردد می استفاده اطjعات انتقال و تغذیه منبع کابل عنوان به (Conector) دهنده اتصال این

 .کنید مjحظه دقت به را بعد صفحه ای هشداره و ذیل مشخصات

   DC7.2-11V                                 : وارده ولتاژ

 RS-232C,Asynchronous                                 :سیستم

استاندارد  9v                              :سیگنال سطح

:اطلاعات انتقال سرعت

Hirose HR 10A-7R-6S    38400bps  max                 

RxD:1  :اتصال فيش Reception data(Input)

             2:Txd Send data(output) 

                                                     3:+

5: -

4,6: No conneotion
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جهت عوض کردن اعداد با حروف انگلیسی :MODE

وارد شدن به منو اصلی دستگاه :MENU

جهت خاموش یا روشن کردن دستگاه :PWR

روشن کردن صفحه نمایش دستگاه در مکان های تاریک

STN

جهت وارد شدن منو برداشت کردن 8

S-O 

جهت وارد کردن منو پیداه کردن 7

.جهت تراز کردن دستگاه با فشردن این کلید صفحه تراز نمایان می شود

جهت بازگشت و یا کنسل کردن منو فعال ESC

جهت قرائت طول MSR1

جهت قرائت طول MSR2

.با فشردن این کلید صفحه زیر نمایان می شود DSP

1- 0 - Set       4- F1 /F2

2- Input          5- Hold

3- Rept.

Angle

8”0 0.0’ 

o

34   HA:

جهت صفر صفر کردنجهت صفر صفر کردنجهت صفر صفر کردنجهت صفر صفر کردن

وارد کردن نقطه جدیدوارد کردن نقطه جدیدوارد کردن نقطه جدیدوارد کردن نقطه جدید

            دهیمدهیمدهیمدهیم    انجامانجامانجامانجام    خواهیمخواهیمخواهیمخواهیم    میمیمیمی    کهکهکهکه    منوهایمنوهایمنوهایمنوهای    کردنکردنکردنکردن    فعالفعالفعالفعال    جهتجهتجهتجهت

جهت بستن یک زاویه خاصجهت بستن یک زاویه خاصجهت بستن یک زاویه خاصجهت بستن یک زاویه خاص

یــی های زیادی دارد که ما به اختصار در این پروژه با منو 
ٓ
و منوی برداشت  Sattingاین دستگاه کارا

STN  و منوی پیاده کردنS- O  به

 .اختصار توضیح خواهیم داد

.که با فشردن دکمه منو صفحه زیر نمایان می شود Sattingمنوی اصلی دستگاه 

1- job                 6- Calibrate

2- Setting          7- Time

3- Data               

4- Comm              

5- Isec - Keys

menu

 اطjعات کردن وارد یا برداشت برای Job یک ساختن جهت )1

 .باشد می دستگاه اصلی تنظیمات )2

 .دهد می نشان را کدها و نقاط لیست )3

 اطjعات انتقال )4

  ای ثانیه یک کلیدهای )5

 تنظیمات جهت دستگاه کالیبراسیون )6

.دهد می نشان ما به را است شده تنظیم اکنون هم که دستگاه تاریخ و زمان )7
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با کلیک کردن این گزینه پنجره  Setting/2که در اینجا به تنظیمات اصلی دستگاه یعنی 

.زیر نمایان می شود

1- Angel              6- Pwrsave

2- Distance         7- Rec

3- Coord             8- Others      

4- Comm             

5- Unit

Menu/2

یکن ها پنجره های مختلفی باز می شود که در زیر نمایش داده 
ٓ
که با کلیک هر یک از این ا

.شده است

1- VA Zero: Zenith 

2- ResoluTion: 1”

Setting/1

5”    10”

Horizon

 جهت تنظیمات زاویه ) 1

زاویه صفر و زاویه قائم و زاویه افقی) 2

Setting/2 

1- Scale: 1.0000

2- T- P Covr: on

3- Sea  Level: off

4- C & R  Corr: 0.132   off

Setting/2

 :طول تنظیمات

 مقایس ضریب )1

 فشار و دما تصحیح )2

 دریا سطح از ارتفاع تنظیمات )3

   تصحیحات )4

Setting/3
ENZ1- Order : NEZ 

2- Label: XYZ

Setting/3

ENZ , YXZ

   مختصات

 ها مختصات دادن نمایش نحوه )1

.دهد می نشان ما به را ها مختصات برچسب )2

Setting/4

1- EXT.comn: Nikon

2- Baud: 4800 

3- Length: 8.7

4- Parity: None

5- Stop bit: 1

Setting/4

SCT

2400-1200-38400-19200-9600

ODC – EVEN

2

   اطjعات انتقال

 اطjعات کننده ذخیره )1

 اطjعات انتقال سرعت )2

 ثانیه در بایت )3

 اطjعات طول )4

یک هیچ یا فرد زوج، )5

Setting/5 

1- Angle: DEG

2- Dis Tance: Metre

3- Temp : C

4- Press: hpa

Setting/5

MIL – GON

I – FT – US – FT

F

INHG - MMHG



10/10/2011

6

1- Main anit: off 

2- Edm ANIT: off

3- Sleep: off

Setting/6

10Min  / 5 Min   /  30Min

10 Min /  3Min  /  0.5Min  /  0.1Min Atonce

5Min  /  3Min  / 1Min

:واحد اندازه گيري ها

 درجه و گراد) 1

مریکایــی، فوت بین المللی) 2
ٓ
 متر ، فوت ا

 واحد دما) 3

 سانتیگراد و فار نهایت) 4

واحد فشار هوا) 5

Setting/6  

:دستگاه تغذيه منبع

 خودکار طور  به دستگاه شدن خاموش )1

 اتوماتیک طور  به طولیاب شدن خاموش )2

Stand) باطری  کمتر مصرف جهت )3 bye)

Setting/7

1- Rec Data: off  / on 

2- CD Field: off  / on

3- Add Const: 1000

Setting/7

اطلاعات سازي ذخيره

 خام صورت به اطjعات کردن ذخیره )1

 ثانیه 2 در اطjعات کردن ذخیره )2

نمایش صفحه در فقط کردن ذخیره )3

Setting/8

1- XYZ disp: fast

2- 2nd unit: None

3- CD Inpat: <ABC> <123>

Setting/8

+ ENT – Slow – Norma

I – FT – US – FT – Metre - None

ها گزينه ساير

 .کند می تعیین را نقطه مختصات نمایش صفحه شدن عوض سرعت )1

  ثانیه واحد )2

 اعداد و حروف کردن عوض برای )3

برداشت

ن و ساخته را job یک و رفته دستگاه اصلی منوی در ابتدا دستگاه این با منطقه یک برداشت برای
ٓ
 فعال را ا

کلید، صفحه روی بر 8 دکمه زدن با .گیرد می بر در را ما اطjعات تمام job این که کنیم می

1- Bascline        

2- Known

3- Base xyz

4- Remote BM

5- BS Check

Stn setup

منوی کلید این فشردن با که کنیم شروع را کار توانیم می را دستگاه کلید

 .شود می باز زیر های دریچه

باشد می مختصاتی صورت به  ما برداشت چون پنجره این شدن باز با

 پنجره کردن برداشت برای گزینه این روی کردن کلیک با .کنیم می استفاده Known 2 گزینه از اینجا در 

ن روی ما که ایستگاهی کردن وارد برای زیر پنجره که شود می باز زیر های
ٓ
.باشد می هستیم مستقر ا

A

B

C

D
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مختصات همان Bشماره ایستگاه را وارد کرده در پنجره  Aدر پنجره 

ارتفاع دستگاه را وارد می کنیم Cپنجره را وارد می کنیم در پنجره  

 (HI)  در پنجرهD  چون می خواهیم برداشت کنیم از گزینه

2(Angle) استفاده می کنیم.

A1

B1

C1

D1

ن صفر صفر  A1سپس در پنجره 
ٓ
شماره ایستگاهی که می خواهیم به ا

بعد از اینکه شماره ایستگاهی که می خواهیم BSکنیم وارد می کنیم 

زیموت دستگاه را صفر می دهیم بعد کلید 
ٓ
ن ببندیم وارد کردیم ا

ٓ
به ا

 Enter  را می زنیم زاویه صفر می شود به ایستگاه قراول روی کرده

 با زدن کلید 
ً
ماده برداشت می باشد که در پنجره  Enterمجددا

ٓ
مشاهده می  D1دستگاه توجیح شده و ا

 .کنید

مراحل پيداكردن

تمامی مراحل قبل در این مرحله نیز تکرار می شود با این تفاوت به جای پنجره قبل که گزینه 

که در زیر مشاهده می  (Coord).را انتخاب می کنیم 1را انتخاب کردیم این بار گزینه  2

.کنیم

پنجره 7شماره یک بعد از توجیح دستگاه در مرحله پیاده کردن با فشردن کلید

  .زیر نمایان می شود 

1- L – O To Point

2- L – O Form Line

3- L – O From Arc

4- XYZ

S - O

XYZ گزینه از کنیم می کار مختصاتی صورت به چون اینجا در ما که

 .شود می باز زیر پنچره گزینه این روی کردن کلیک با و کنیم می استفاده 

 شماره کردن رد با کنیم پیاده خواهیم می که را نقاطی توانیم می ما

ن
ٓ
ن شماره یا کنیم می مشاهده که پنجره همین زیر لیست از ا

ٓ
 را ا

ما به دستگاه سپس .زنیم می را Enter کلید کنیم می وارد :PT روبروی

دارد قرار نقطه این ای زاویه چه با و دوربین متری  چند که گوید می

 به دستگاه منشور  روی قرائت یک با و کرد صفر را مربوطه زاویه باید که 

.برسیم مربوطه نقطه به تا رویم جلو یا عقب که گوید می ما
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