
  ترم آزمايشگاههاي امتحان عملي پايانعنوان آزمايش
1 LED ثانيه به ترتيب زير روشن كنيد اين روند را تكرار كنيد. (1ها را با تأخير روشن :، خاموش :( 
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  روي برد آزمايشگاهLED هاي پايه ها بهPB0  تاPB7 متصل هستند. كنترلرميكرو  

  (عدد ممكن است در امتحان تغيير كنيد.)نمايش دهيد.7segmentرا روي  2064عدد 2

  7كاتدهاي روي برد آزمايشگاهsegment  به پايه هاي چهاررقميPB0  تاPB7  رقم  هرو آندهاي مشترك
  اند.متصل شده PC7تا  PC4هاي به پايه

ري از گييكي كاهش دهيد (با بهره INT1برد يكي افزايش و با كليدINT0ها را با كليد LEDعدد روي  3
 ).Interruptنويسي به كمك برنامه

  روي برد آزمايشگاهLED هاي پايه ها بهPB0  تاPB7 متصل هستند. كنترلرميكرو  

  ثانيه يكي افزايش دهيد.ها را هرLED نويسي با تايمر عدد رويبه كمك برنامه 4

  روي برد آزمايشگاهLED هاي ها به پايهPB0  تاPB7 .ميكروكنترلر متصل هستند  

. و روشن) 100(از صفر درصد روشن تا  افزايش دهيد%10ثانيه0,4هرPWMرا به كمك LEDنور يك  5
 اين روند را تكرار كنيد.

 ايه پPB3  براي توليد موج  0خروجي تايمرPWM  است و بهLED .سوم از راست متصل است  

  گرد كنيد.گرد و چپراستINT1وINT0اي را با دو كليدجهت حركت موتور پله 6

  دور در ثانيه باشد. 1سرعت موتور 

 هاي اي به پايهروي برد آزمايشگاه چهار پايه موتور پلهPC4  تاPC7 اند.متصل شده 

  روي برد آزمايشگاه دو كليدINT0  وINT1  به پايه هايPD2  وPD3 اند.وصل شده  

 

  

  

 


