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 فصل اول 
 معرفي بلوك دياگرام داخلي مانيتور  

 (Line Filter & Associated Circuit ( مدار نويز فيلتر )1 

اين مـدار به منظـور حـذف نمودن نويزي كه از طـريق ولتاژ ورودي بـر  هـ ر وارد مانيتــور مـي     

اضافي توليد هده توسـط تغذيه مانيتور كه از طـريق خط ورودي تغذيـه   هود و يا هـارمونيك هاي

 Sc 901وارد هبكه بر  مي گردد بكار مي رود . در ورودي مـدار تغذيه يك فيلتر كه هامل بلوك 

مي باهـد ، نويـزهـاي ورودي به مـدار تغذيه و همچنين هار مونيـك هـاي تــوليد هــده توســط      

را كـه ناهـي از فـركانس بــايي سـوچيچينم مـي باهـند را       T901يه مـدارات داخلي ترانس تغذ

 فيلتر

 مي نمايد .  

 (Degauss Circuit & Coil ( مدار ديگاس ) 2

مي باهـد .    RL901و رلهTH901 ، ترميستور   Q953 هامل سيم پيچ كويل ، Degaussمدار 

 Shadow Maskا مغناطيس زدايياين مدار رنم غيرعادي صفحـة مانيتور را بـه طور اتومـاتيك ب

 يمپ تصـوير در زمـان روهن هـدن مانيتـور برطرف مي نمايد .  

 ( SMPS( منبع تغذيه سويچينم ) 3

هرتز كار مـي كنـد . عملكـرد    69الي  09در فركانس  ACولت  262الي  09اين مدار با ولتاژهاي 

 عملياتـي مدار به صـورت زير مي باهد : 

 يكسو مي هود .   D908وسط پل ديود ورودي ت ACولتاژ  .1

ــده )    .2 ـــو ه ــاژ يكس ــازن  DC ولت ـــط خ ــاس    C901( توس ــراي باي ـــده و ب ــاف ه ص

 مـورد استفـاده قرار مي گيرد . Q901ترانزيستـور



3. IC901   پالس سوچيچينم را ج ـت روهن و خامـوش نمـودن ترانزيستورQ901   توليد

بـه طــور    مـي گـردد و T901ـه تـرانس مي كند و باعـث تغيير جـريان در سيم پيچ اولي

 اين تغيير جـريان ادامـه مي يابد . Q901متناوب توسط 

  T901با توجه به نسبت دور سيم پيچ ترانس ، ولتاژ هاي ثانويه در سيم پيچ ثانويه ترانس  .2

 ايجاد مي گردد .

 , D971 , D941 , D942 , D961اين ولتاژ هاي ثانويه توسط هـر يـك از ديودهـاي   .0

D962 , D951          (. يكسـو مي هوند و بـراي راه انـدازي مـدارات ديگـر بكـار مـي رونـد

 اسيلاتور و تقويت كننده عمودي و افقي و ساير مدارات (

  X-Ray( حفاظت 2

 30كيلو ولت )حالت غير عادي ( بايتر رود پـين   20از  FBTدرخروجي High Voltageچنانچه 

 آي سـي  ايـن افــزاير را حـس كـرده و  سـ س      FBTفوراً از طـريق فيـدبك    Micomآي سي

Micom  سيگنال هاي انحراف افقي را مـي دهـد و مـانيتور بـه     ولت و ن ايتاً 10فرمان قطع ولتاژ

 مي رود . DPMوضعيت 

 (  Micro Controller Circuit( مدار ميكروكنترلر )0 

 ) ميكروكنترلر ( و مدارات وابستـه به آن :  Micomروند كار 

كه توسط كـارت گرافيـك ارسـال     (H-Sync,V-Sync)يگنال هاي همزماني افقي و عمودي. س1

 انتقال مي يابند . Micomمي گردند از طريق كـابل سيگنال به آي سي 

را   V , Hپلاريتــه و نيـز فــركانس كــاري ســيگنال هــاي همـزمانــي         Micom. آي سـي  2

ي مجاز مطابقت داده و س س ج ـت همزمـاني   تشـخيص داده و سيگنال هاي فو  را با فركانس ها

 به آي سي اسيلاتور افقي و عمودي ارسال مي نمايد .

تمامي مـدارات مجاور را چك مي كند در صـورت بروز  c2Iاز طريق پروتكل   Micom. آي سي 3

مي  Stand-By,Suspend ,Offمدار تغذيه را به يكي از مدهاي  DPMاهكال از طـريق فرمان 

 برد .

مامي فرمان هاي ورودي را بررسي كرده و متناسب با نوع فرمان ، عملكرد مناسـب را انتخـاب و   .ت2

 اجرا مي كند . 

 (Processor Deflection( مدارپردازهگرانحراف افقي و عمودي  )6
-H-Sync,V) و عمــودي   از طريـق سيــگنال هـاي همزمـاني افقـي      IC701 در ايـن مـدار ،   

Sync) كه از آي سيMicom ريافت مي دارد ، سيگنال هاي راه انداز افقي و عمـودي را توليـد   د

و  Q706ارسال مـي نمايـد .  سـيگنال هـاي خــروجي از       Q706و ترانزيستور IC601كرده و به 

و يـوك هاي انـحراف افـقي وعمودي  اعمـال هده و ج ت  High Voltageبه ترانس IC601نيز

 بكار مي روند . High Voltageانحراف اهعه و راه اندازي ترانس

 DC ( D/D Converter )به   DC( مدار مبدل 7



در فركـانس   High Voltageاين مدار به منظـورتصحيح و نيـز تثبيت ولتاژهاي خروجـي تـرانس  

را  +B، ولتاژ باياس   B-Driveهاي كاري مـختلف بـكار مـي رود . اين مـدار با دريـافت سيگنال 

تثبيت و در مد هاي مختلف تنظـيم مــي نمايـد . هـر چـه       Q 706ر ج ت راه انـدازي ترانزيستـو

 افزوده مي گردد . +Bفركانس كاري مانيتـور افزاير يابد به ولتاژ 

 (Horizontal Deflection Output Circuit ( مدار خروجي انحراف افقي ) 8
بـراي يـوك افقـي ،     بوده و با فراهم نمودن جريان دندانه اره ايQ706 اين مدار هامل ترانزيستور 

ولـت پيـك تـا    Q706 , 1199انحراف افقي اهعه را ايجاد مي نمايد . مقدار ولتاژ ايجاد هده توسـط 

 پيك مي باهد .

 FBT  ( Flyback Transformer)( ترانس 0

ج ت تأمين ولتاژهاي يزم براي عملكرد صحيح يمپ تصوير هامل ولتـاژ   High Voltageترانس

همچنين ولتاژهايي ج ت فيدبك هاي كنترلي براي قسمت هاي مختلف  و Screenآند ، فوكاس و 

 مورد استفاده قرار مي گيرد . 

 ) H-Linearity Correction Circuit (( مدار تصحيح خطاي افقي19

اين مـدار خطاي غيرخطي بودن خطوط افقي را كـه ناهــي از عــدم وجــود رابطـه خطـي بـين         

 جابجايي اهعه و جريان يـوك

اهد را براي هـر يك از فركانس هاي هـمزماني افقي تصحيح مي كند .) به اين مدار اصطلاحاً مي ب 

 گويند(  S-Correctionمدار 

 ) Vertical Output Circuit (( مدار خروجي انحراف عمودي11

 IC701 13و  12پايه هـاي   ( عمودي را ازRamp بـوده ، مـوج رمپ )  IC601اين مـدارهامل  

 را فـراهم نمـوده و   پس از تقويت جريان دندانه اره اي يزمه براي يـوك عمـودي   كند و دريافت مي

 انحراف عمودي اهعه را ايجاد مي نمايد .

 ) Dynamic Focus Output Circuit (( مدار خروجي فوكوس ديناميكي12

آن را  Q710دريافت داهته ، ترانزيستور  IC701 32 را از پايه (V-Focus) اين مـدار سيگنال  

اعمال مـي نمايد و بـا توليــد يـك مـوج س مــي        High Voltageترانس12تقويت كرده و پايه 

ج ت تثبيت و پايداري وضـو  تصـوير در اطـراف و     High Voltageهكل ، در خروجـي ترانـس 

 گوهه هاي تصوير بكار مي رود .

  Blanking( سيگنال هاي 13

به كـار مـي    G1فراهم نمودن پالس منفي براي  ج ت حذف خطوط برگشتي با  Blankingمدار 

 رود .  

  Tilt Circuit) (( مدار چرخر تصوير12

كه (Tilt) اين مدار كجي تصوير را با تغيير ج ت وتنظيم هدت جريان عبوري از سيم پيچ حلقوي  

 در گردن يمپ تصوير نصب هده است تنظيم مي نمايد .

 ( Video pre-Amp ( مدار تقويت اوليه سيگنال ويدچو )10



برابر تقويـت نمــوده و    19 ، آن ـا را حدوداً B / G  / Rاين مدار با دريافت سيـگنال هاي آنالـوگ 

 عـلاوه بر عمل تقـويت ، كنتراست و نيز هفافيت تصوير را ب بود مي بخشد .

 (Video Output Amp Circuit( مدار تقويت كننده خروجي سيگنال ويدچو )16 

يگنال هاي ويدچـويي كه از تقويت كنندة اوليـه خارج مـي هوند را دريافت مـي كند و اين مـدار س 

 .  برابر تقويت نموده و س س به كاتدهاي يمپ تصوير ارسال مي دارد 19آن ا را حدوداً 
 

 بخر دوم 
 مي پردازيم : رسي عملكرد مدارات مختلف مانيتور   بردراين فصل به 

 تشريح عملكرد سيستم تغذيه

 . يكسو ساز 1

ورودي فيلتر هـده را يكسـو مي نمايد . اين مدار داراي يك مقاومـت   AC، موج D 900 پل ديود 

مي باهد كه در زمان روهن هـدن اوليه مانيتور به علت آنكـه  TH 902   (NTC)حرارتـي منفي

ـور مـي كنـد و   داراي مقاومت بسيار زيادي مـي باهد در مقابل جريان باييـي كه از پل ديودي عب ـ

كاملاً گـرم   NTCممكن است به ديودها آسيب  برسانـد ، محافظت مـي نمايد . پس از چند لحظه 

هده و مقاومت آن كاهر مي يابد و تقريباً از مدار خارج هده و جريان تثبيت مي گردد . خروجـي  

 Qنزيستـور فيلتر مـي هود . ولتاژ باياس ترا FB921و نيـز سلف  C901پل ديـود توسـط خازن 

 تاً مين مي گردد . T901ترانس  7 و 0و نيزپايه هاي  R 908از طـريق مسيـر مقاومت  901

2 .( Current Mode PWM Controller) IC 901 

مي باهد و ج ت كنترل وضعيت ولتاژ فيدبك پايه  (Comprator)پايه مقـايسه گر : 1 پايه هماره

 اين آي سـي  2هماره 

(OVP) (Over Voltage Protection) . مورد استفاده قرار مي گيرد 

ترانس چـاپر از مسيــر    2: پايه فيـدبك مـي باهد . اين فيدبك از طـريق پايـه هماره 2پايه هماره 

فيلتر مـي گردد و بـه پايـة    C 911يكسـو هده و توسـط خازن  D 914، ديـود  R 911مقاومت 

 ICارسالي بير از حد مورد نظر باهد عملكـرد   آي سـي اعمال مـي هود . چنانچه ولتاژ 2هماره 

 از طريق اين فيدبك متوقف مي گردد . 901

 T 901مي باهد و چنانچـه جريـان در خروجـي تـرانس      Current Switch: پايه  3پايه هماره 

بير از حد باهد يا اتصـال كوتـاهي در مـدار خروجــي را داده باهــد جريـان دريـن ـ سـورس          

كــه مقاومـت    R 925را افزاير مـي دهد كه اين جريان از طـريق مقاومـت   Q 901ترانزيستـور 

OCP  (Over Current Protection    مـي باهـد حس مـي هـود و در نتيجــه عملكـرد آي )

 سي متوقف مي گردد .

تشكيل اسيلاتور داخلـي آي سـي را    C 918و نيز خازن  R 926: از طريق مقاومت  2پايه هماره 

( متصــل هــده    V-Refآي سي )  8بـه پايه  R 926مذكور از طـريق مقـاومت  مـي دهد ) پايه

 سيم High Voltageاست (  دور هستـه ترانس 



اعمــال   2ق وه اي رنگي تعبيه هده است كـه مي تواند جريان فيدبك تـرانس را بـه ورودي پايـه     

آنرا تصحيح و سـ س تثبيـت   نمايد و در صورتيكه جريان فيدبك فراتر از حد معمول باهد مي تواند 

 نمايد .

 ( مي باهد .  GND: پاية زمين )  0پايه هماره 

 Q 901: پايه خروجي آي سي مي باهد كه با قطع و وصـل ترانزيسـتور سـوچچينم     6پايه هماره 

مـي تواند در اوليه ترانس چاپر ولتاژهاي يزم را القـا  نمــوده و از آن طريـق در خروجــي تـرانس      

 ( Auxiliaryچنين در ترانس كمكـي ) مزبـور و هم

 ولتاژهاي يزم ج ت كاركرد مانيتور را فراهم سازد .

: پايه تغذيه آي سي مي باهد كه در مرحله هروع كار آي سي ، از طريق مدار راه انداز  7پايه هماره 

تاژ مي تواند ول C 907-1و خازن صافي  R 904و مقاومت  D 901) استارتر ( از مسيـر پل ديود 

ولت را براي راه انـدازي آي سـي فو  ت يه نمايـد . ولتاژ داچم آي سـي پس از راه انـدازي 10حدود 

 ترانس چاپـر از مسيـر يكسـو ساز  2اوليـه از طـريق پايـه هماره 

D 906  و خازن صافيC 907  29الـي   17اعمال مي گردد كه اين ولتاژ حـدود   7به پايه هماره 

ولت باهـد زيرا در  22ر نظـر داهتـه باهيـد كه ولتاژ تغذيـه نمـي تواند بير از ولت مـي باهد . د

ولتـي مي باهد هكسته هده و تغذيه را قطع مي نمايد .  22كه  ZD 901غير اينصـورت ديود زنر 

 2كـه از مسـير پايـه هـماره      VR 901براي تنظيم ولتاژهاي خروجي نيز مي توان از پتانسـيومتر  

 غذيه مي كند سود جست .ترانس چاپر ت

   مي باهد و ج ت مدارات داخلي آي سي مورد استفاده قرار مي گيرد .  V-Ref: پايه  8پايه هماره 
   SMPS ( Switching Mode Power Supply ). ترانس 3

 هرتز 50~60ولت با فـركانس  90~240) ترانس چاپر( ولتـاژهاي حـدود  T901در اولية ترانس  

 09ولـت ،   89و توسط ثانوية آن ، بسته به نرا سوچيچ اوليه ، ولتاژهاي متفاوتي نظير اعمـال هـده 

ولت براي ساير قسمت اي مدارتوليد مي گـردد . ولتاژيكسـو هـده از     0ولت و  3/6ولت ،  10ولت ، 

( داده هده و بسته به پالس هاي فرستاده هده از  7) پاية  T 901خروجي پل ديود به اولية ترانس 

IC 901  جريانDC اوليه ترانس ، تبديل به  DC      ضرباندار هـده و ولتاژهـاي متفـاوتي درثانويـه

 بوجود مي آيد . ولتاژهاي توليد هده در ثانويه ترانس عبارت است از : 

 ولت ( 09) توليد ولتاژ  0پاية هماره 

 د .را توليد مي نماي +Bمي باهد كه ولتاژ كنترلي  DC/DCولتاژ تغذيه مدار مبدل  

 ولت (  89) توليد ولتاژ  12پاية هماره 

بكار  (IC 303)يمپ تصويربوده و درتقويت كنندة ن ايي سيگنال رنم   IC Cut Offولتاژ باياس

 برده مي هود   . 

 ولت ( 3/6) توليد ولتاژ  13پاية هماره 

 قرار مي گيرد . مورد استفاده  Tiltيمپ تصويررا تاً مين نموده و نيز در  مدار   Heaterولتاژ 

 ولت (  0) توليد ولتاژ  10پاية هماره 



) تقويت كنندة اوليه رنم ( و  301  ،302 ( OSD )،  (Micom) 401 ولتاژ تغذية آي سي هاي

 مي باهد . (prom2E)  402نيز

 ولت ( 10) توليد ولتاژ  16پاية هماره 

) مـدار   601ودي و افقـي (  )پردازهگر سيگنال هاي همزمـاني عم ـ  701ولتاژ تغذية آي سي هاي 

 Tilt  ) تقويت كنندة ن ايي رنم ( بوده و نيز در مدارهاي كنترل 303خروجي انحراف عمودي ( ، 

, Degauss , ABL  وVertical Blanking . مورد استفاده قرار مي گيرد 

2 .( Display Power Management ) DPM Control 

مي باهد . با توجه به سيگنال اي همــزماني    DPM Controlبخر بعدي سيستم تغذيه ، مـدار 

V-Sync  وH-Sync  آي سي   3و  2در پايه هايMicom  خروجـي هايDPMS و DPMF 

توليد مي گـردند و به منظور صـرفه جوچـي در توان مصـرفــي مـانيتور در هنگامــي كـه كـاربر از      

هر دو سـيگنال همزمانــي عمــودي و    دستـگاه استفـاده نمـي كند بكار مـي رود . در حالت نرمال 

 Stand-by. در حالـت   وات مـي باهــد   73افقـي موجود بـوده و توان مصـرفـي مانيتـور كمتر از 

تن ا سـيگنال همزماني افقـي موجـود مـي    Suspendتن ا سيگنال همزمانـي عمـودي و در حالت 

 باهد .  وات مي 10باهند و در هر دو حالت توان مصرفي مانيتور كمتر از 
 

Mode Suspend Mode Stand-by Mode Normal  

Low Low High DPMF 

Low High High DPMS 

OFF OFF ON Q 951 

OFF ON ON Q 941 

OFF OFF ON Q 952 

OFF ON ON Q 942 

NO No Yes 15 V 

NO Yes Yes 6.3 V 

 

 

 

 Degaussمدار 

آهنرباهاي داچمـي و يا ميدان مغناطيسـي  هاي مغناطيسي نظير ميدان مغناطيسي پس ماند ميدان

موجب درهم ريختگي همگرايي و خلوص رنگ ا در كل سطح صفحة  Shadow Maskزمين روي 

نماير و يا برخي از آن مـي هـود . بـراي از بـين بــردن ايـن پـس مانــد بايــد از يـك ميــدان            

اسـتفاده نمــود .    را پوهر مـي دهد Shadow Maskمغناطيسـي متغير و ميرا كـه كل سطـح 

اين ميدان مغناطيسـي را مـي توان توسط يك سيم پيچ كه در اطراف هيشه جلـوي يمـپ نصـب   

 مي هود ايجاد كرد و براي تغذيه اين سيم پيچ مي توان از بر  ورودي مانيتور استفاده كرد 



 

 

آي 10اره عمـل مغناطيس زدايـي هـروع مـي هـود و پايــة همـ ـ  Degauss با انتخـاب گـزينـة

روهن هده و رله  Q 953مـي گردد . با فعال هـدن اين پايه ، ترانزيستور  Micom High ,سـي 

RL 901  وصل مـي گردد . در اين حالت سيم پيچ مغناطيس وPTC     . در مدار قـرار مـي گيرنـد

ر آم ــر ، جريانــي از س ـ   29با جريانـي حدود  Degaussبراي برقـراري ولتـاژي درون سيـم پيچ 

 Degauss وارد سيم پيچ   D 909و ديـود  F 901فـاز خارج مـي گردد و پس از عبـور از فيـوز 

وارد  RL 901مي گردد س س جـريان نامبـرده از سر ديگـر سيم پيچ خارج گشتـه و به سـر رلـة   

 TH )مي هود در اين حالت از طريق كنتاكت رلة بسته هده ، مسير جريان از سر رله و با عبور از 

901) PTC . به نول ختم مي گردد 

 

 
   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 Degaussكم مي باهد جريان زيـادي در سـيم پـيچ     PTC به دليل آنكه در لحظة اول مقاومت  

جاري مـي گردد و به تبع آن ميدان مغناطيسي متغير هديدي در اطراف يمپ تصـوير ايجـاد مـي    

ـده و مقاومت آن افزاير مي يابد و نتيجتـاً جريـان   به تدريج گـرم ه PTCگردد . با گذهت زمان 

كويل كاهر يافته و دامنه ميدان مغناطيس حاصل از آن نيز كم مـي هـود و به ايـن ترتيـب يـك    

 



ميدان مغناطيسي متناوب و ميرا ايجاد مي گردد .پس از چند ثانيه دوباره پايـه ميكروكنترلـر فعـال    

 اطيس زدا از كار مي افتد . هده و رله غير فعال مي گردد و مدار مغن

 

 Tiltمدار 

گاهي عوامل ناخواسته مانند ميدان هاي مغناطيسي اطراف مانيتور موجـب چـرخر تصـوير حـول     

مركز آن مـي هوند . البته ميزان اين چرخر كم بوده و از حد چند درجه تجاوز نمـي كند . بـراي  

در گردن يمـپ نصـب مــي هـود ،     رفع اين مشـكل از ميدان حاصـل از يك سيم پيچ حلقوي كه 

استفاده مي گردد و با تغيير ج ت و تنظيـم هدت جريان عبـوري از اين سيم پيچ ج ـت و ميـزان   

 Tiltچرخر تصـوير تنظيم مـي هود . براي تنظيم ميزان چرخر تصـوير پس از انتخـاب گـزينة 

يير مـي نمايـد و ايـن امــر    ( تغIC 401 21) پايه  Tilt، با تغييـر آن ، دامنه هكل موج خروجي 

ي هود كه اين تغيير متناسب با ولتاژ خروجـي م Q 503موجب تغييـر ميـزان هـدايت ترانزيستور 

Tilt   اگر تغييرات ولتاژ كلكتور  ولت است7/13تا حدود  9ميكروكنتـرلر در محدودة .Q 503  بين

از طريـق تغذيـة    Tiltر سيم پيـچ فعال هـده و جريان د Q 502ولت باهد ، ترانزيستور  0/ 2تا  9

ولـت تـا      7بـين   Q 503ولتي به سمت زمين مدار جاري خـواهد هد ولي اگـر ولتـاژ كلكتـور     3/6

ولـت بـه    10فعال گـرديده و جـريان از طـريق تغذيه  Q 501ولت باهـد ، آنگاه ترانزيستور  7/13

 ولتي جـاري 3/6سمت تغـذيه 

اختلاف بيشتري  Q 503حالت قبل . هر چقـدر ولتاژ كلكتور  مـي هود ، يعني دقيقاً عكس ج ت 

ولت داهته باهـد ، ميزان جـريان عبـوري از سيم پيچ افـزاير يافتـه كه بدين طـريق  3/6با ولتاژ 

مـي توان ميـزان چـرخر را كنتــرل نمــود و بـا ايجــاد چــرخر مختصـري در تصـوير، اثـرات          

 ران نمود .ناخواسته ميدان هاي مغناطيسي را جب
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باهد چرخر تصوير بـه فـرم مقابـل مـي      570mA( با جريان Minولت )  C،1.37 ولتاژ نقطه -

 باهد  : 
 
 
 
 

باهد چرخر تصوير به فرم مقابل مي باهـد    700mA( با جريان Maxولت )  C،12 ولتاژ نقطه -

 : 

 

 

 

 

 باهد تصوير به فرم مقابل مي باهد  :  670mAت با جريان ول C، 9.65 ولتاژ نقطه -

 

 

 

 
 

Micom     
 وظايف اصلي اين ميكروكنترلر عبارتند از : 

 كنترل دكمه هاي جلوي مانيتور  .1

 ايجاد سيگنال هايي ج ت كنترل قسمت اي مختلف مدار  .2

 ارتباط با حافظة ج ت ذخيره سازي و باز خواني اطلاعات  .3

 غذيه ج ت مديريت توان مصرفي ارتباط با سيستم ت .2

 (Auto Alignmentارتباط با سيستم تنظيم گر خودكار ) .0

 تنظيم اعوجاجات و تصحيح خطاها  .6

 (Degaussingمغناطيس زدايي )  .7

 پردازش سيگنال هاي همزماني  .8

  Tiltكنترل چرخر تصوير  .0

 ) ميكروكنترلر ( مي پردازيم : IC 401در زير به معرفي عملكرد پايه هاي 

 (ST-IN)  1ايه پ -

وصل نباهـد بـا كمـك     PCنام دارد . در هنگاميكه كابل سيگنال مانيتور به  Self-Test  اين پايه

كه ج ت حفاظت در مسيـر قرار گرفتـه اسـت ايـن پايــه     ZD 415ولت و وجود ديود زنر  0ولتاژ 

 
 



High مـي هود . در اين حـال آي سـي Micom  و سيستم  تغيير وضعيت اين پايه را حس كرده

 Noفعـال هـده و برنامـه     PROM) 2IC402 (Eرا وارد مد اتوماتيك مي نمايد .در ايـن زمـان   

Signal از طريق پروتكلC Bus2I  به آي سـيOSD   گـردد و از طريـق پايـه هـاي      منتقـل مـي

13،12 ،10     

 (R-OSD , G-OSD , B-OSD اطلا عات تصـوير ) No Signal  بـهIC 302   منتقـل و روي

رؤيت مـي گردد و در اين حال با فعال هـدن پاية  NO Signalتور اسكن هده و كادر صفحه ماني

 كليد تغذيه سبز مي گردد .  LED( ، رنم يمپ  LEDG)  Micomآي سـي  30

   (DPMS , DPMF)   2 , 3 پايه هاي -
 مي رود : DPMمانيتور تحت هرايط زير به وضعيت 

 عمودي  هاي افقي و Sync. قطع هدن هر يك از  1

 يا تغيير مد و فركانس X-Ray. وضعيت حفاظت 2

  DPM. خرابي مدار 3

 (DDC-OUT ) 4پايه  -

 به كار مي رود .  DDCبه منظور ارسال اطلاعات 

 

 

  (CS1 , CS2 , CS3 ,CS4 , CS0)  5 , 6 , 7 , 20 , 23پايه هاي  -
ي روند كه در ـي بكار مكار ي بودن تصويـر در فركانس هاي مختلفـج ت تصحيح خطاي غير خط

 و نقر پايه هاي فو  مي پردازيم  . Correction- Sادامه به معرفـي  مدار 

  ( ERMP ) 8پايه  -

 بكار مي رود .  PROM2E (IC 402)ج ت پاك كردن محتويات داخلي آي سي حافظه   

 (SDAI , SCLI ) 9 , 10پايه هاي  -
، آي  Micomيافـت اطلاعـات بـين آي سـي     براي ارسـال و يا در DDC BUSاز طريق پروتكل 

كابـل سـيگنال    10و  12سـي حافظه و قسمت هاي مختلف مانيتور بكار مي روند و به پـين هـاي   

 متصل مي هوند .

 (X-OUT , X-IN)  13 , 14پايه هاي  -

كـه بـه صـورت سـري بـه پايـه        R 423و مقاومـت   X 401مگا هرتزي  12با اتصال به كريستال 

، مجموع قطعات خارجي سيستم  C 404و   C 405هـده اند و نيز خازن هاي متصل  12و13هاي

را تشكيل مي دهند . )عمليـات داخلـي ميكروكنترلـر بـا فركانسـي        Micomنوسان ساز آي سي 

 مگا هرتز انجام مي گيرد (12/1معادل عكس فركانس نوسان ساز يعني 

 (DSDA , DSCL)   16 , 17پايه هاي  -
مورد استفاده قرار مي گيرند  DDCبراي ارسال و يا دريافت اطلاعات  C BUS2Iاز طريق پروتكل 

 . 



 مي باهد ( Active Low() اين پايه  Reset)   18پاية -
گـردد كـه ايـن كـار بـه ع ــده        Micom  ،Resetپس از روهن هدن مانيتور بايسـتي آي سـي   

و  IC 403 و   Micomمي باهد . اين سيستم متشكل از آي سي   Power On Resetسيستم

ولـت مـي رسـد در ايـن      2/2تعـدادي خازن و مقاومت مـي باهد و زمانيكـه ولتـاژ تغذيه ازصفر به 

، آي سـي   18كـه بـه پايـة     IC 403انجام مي پذيرد در اين حـال خروجــي    Resetهنگام عمل 

Micom  متصل مي باهدHigh    مي هود و ميكروكنترلـرReset  اژ ي گـردد ، زمانيكـه ولت ـ  ـم ـ

هـدن پايـة     Highو در نتيجه   IC 403ي ـهدن خروج Highد با ـولت بايتر باه 4.2تغذيه از 

 خارج هده و فعاليت عادي خود را از سر مي گيرد .   Resetاز حالت   Micomآي سي  آن ،  18

 ( DEG)  19پاية  -

 روع مي هود .فعال مي گردد و عمل مغناطيس زدايي ه Degaussهدن اين پايه مدار  Highبا 

 ( Tilt)  21پاية  - 
را تغيير داد كه ايـن   Tiltبا تغيير ولتاژ اين پايه مي توان ج ت و هدت جريان عبوري از سيم پيچ 

 امر به تصحيح كجـي و راستي صفحة تصوير كمك مي نمايد . 

 ( Regulation)  22پاية  -
در  V/S Mod و   H/S Modبه منظور تصحيح تغييرات كوچـك سـايز بـه همـراه پايـه هـاي        

 مدهاي مختلف بكار مي رود .

 ( ABL)  24پاية  -
د( بـه  ـ)تمام سفي F/Wز در وضعيت ـي تصوير و يا تغييرات سايـبه منظور تثبيت هدت درخشندگ

مي كشد  H.Vي را از ترانسـكار مي رود . در حالت تمام سفيد يمپ تصوير بيشترين جريان مصرف

 مين مي كند .هبيه يك منبع جريان ، جريان يزم را تا ABLدرنتيجه در چنين هرايطي

 ( HV- Adjust) 25پاية  -
 بكار مي رود . High Voltageبه منظور تنظيم اتوماتيك 

 ( H-Size) 26پاية  -
 به منظور تنظيم سايز افقي در تمام مدهاي مختلف كاري بكار مي رود .

  (VS-IN , HS-IN)  30 , 31هاي  و پايه )  HS-OUT ,VS-OUT) 28 , 29پايه هاي  -
وارد مـي  31,30سيگنال هاي همزمانـي عمودي و افقـي كه از طريق كارت گرافيك به پايه هاي  

هوند ، از لحاظ هـكل ظاهـري تصحيح مـي هوند و به صـورت سـيگنال هـاي قابــل استفــاده از      

 به سايـر مـدارات ارسال 29,28طريـق پايه هاي 

 

 مي هوند .

 ( X-Ray) 35يه پا -



پـس از يكسـو هـدن     FBTتـرانس  5ولتاژ فيدبكي از طريق پايـه هـماره   Xبه منظور كنترل اهعه 

بـه ايـن پايـه ارسـال       ZD702و ديود زنر  R818و عبور از مسيـر مقاومتـي  D 721توسط ديود

 در وضعيت   X-Rayمـي گردد . در حالت نرمال پايه 

Low قرار دارد . چنانچه ولتاژ فيدبك FBT ولت ( ،  29ي باهد )بايتر از حدود ـفراتر از حد معين

فعـال مــي گـردد و بـا فعـال سـازي        Micom در آي سـي  X-Rayديود زنر مي هكنـد و پايه 

 رفتـه و قطـع مي هود . DPMسيستـم بـه وضعيت  DPMSو   DPMFخروجـي هاي 

 (KBD1 , KBD2)  36 , 37پايه هاي  -
 P 201ي از طريق ـدهاي انتخاب ، ولتاژهاي مختلف و مشخصـاز كلي رده هدن هر يكـپس از فش

ارسال مي گردند و به كمـك سيسـتم هـاي آنـالوگ بـه        Micomآي سي 36 ,37 ه هاي ـبه پاي

از دكمـه فشـار داده هـده     Micomداخلي اين اطلاعات خوانده هده و آي سـي   (A/Dديجيتال )

 مطلع مي گردد .

 ( LEDG , LEDA)  39 , 40پايه هاي  -

دسـتور   Micom(آي سـي   OFFو يـا   Normal DPM ,بسته به نوع كـاري سيسـتم ) در مـد   

هاي كليد تغذيه را بوسيلة فعال و يا غير فعال نمودن هر  LEDروهن و يا خاموش هدن هر يك از 

 مي دهد .  يك از پايه هاي فو 
 ( Mute)  41پايه  -

ـدن آن و نيــز در زمـان تعـويـ مــدها از رؤيـت      در زمان خاموش هـدن مانيتور از نقطه سـوز ه

 تصـوير پـرش و ناپايـداري

 Q 799ترانزيسـتور   Muteهـدن پايـه     Highجلوگيري مي نمايد . در دو حالت ذكـر هـده بـا    

يمپ تصـوير اعمال مـي گردد  G1 ولت به   -139خاموش هده و با قطع هدن آن ولتـاژ حـدود  

گرفتـه هـده و در يـك     G , R  B ,كتـرون ها از هـر يك كاتدهاي . در اين حالت جلوي پرتاب ال

لحظه تصوير مانيتور سياه مي هود تا پرش و ناپايداري تصوير مشاهده نگـردد .در حالت كار طبيعي 

 ( مي باهد . LOWو نرمال مانيتور اين پايه غير فعال ) 

 ( H-Unlock)  42پايه  -
( از  V-Syncو  H-Syncمانــي عمـودي و افقــي )    در زمانيكـه هر يـك از سـيگنال هـاي همز   

طـريق كارت گرافيك ارسـال مي هوند بايستي مقايسه اي بـين فركـانس كـاري آن ـا بـا فركـانس       

، اين پايه غيـر   صورت پذيرد . در صـورت برابري فركانس IC 701اسيلاتور افقي و عمودي داخلي 

 IC 701( مـي باهد و در صـورت نابرابري فركانس ها ، يزم است اسيلاتور داخلـي  Lowفعـال ) 

 (فركانس كاري خود را با فركانس سيگنال هاي همزمانـي تطبيـق دهـد . در طــول زمـان تغييـر      

Search Time ( ( فركانس اسيلاتور ، اين پايه فعالHigh     مي گردد . با فعال هـدن ايـن پايـه )

يمپ تصـوير اعمال مـي  G1ولت به   -139خاموش هده و در اين حال ولتاژ  Q 977ترانزيستور 

گرفته مـي هـود و    R  B , Gگردد در اين حالت جلـوي پرتاب الكتـرون ها از هر يك از كاتدهاي 



در يك لحظـه تصـوير مانيتور سياه مي هود تا پـرش و ناپايــداري تصــوير مشاهــده نگـردد . در      

 ( مي باهد .  Lowنرمال مانيتور اين پايه غير فعال )حالت كار طبيعي و 

 كنترل دكمه هاي جلوي مانيتور ) كي برد (
صفحه كليـد يا كي برد مانيتـور از هفت عدد ميكـروسوچيچ تشكيل هـده است كه بـا هـماره هـاي    

SW 207~SW 201      مشخص هده اند . با فشرده هدن هر يك از كليـدهاي انتخـاب بـا تقسـيم

)  5 , 6و پايــه هـاي    Pin 201كه صورت مـي پـذيرد ولتاژهـاي مشخصـي از طــريق      مقاومتـي

KBD1 , KBD2  37 , 36( بـه پايـه هاي  (KBD1 , KBD2  آي سـي) 

Micom  ارسال مي گردند و از طريق بخرA/D       مبدل آنـالوگ بـه ديجيتـال ( ايـن اطلاعـات (

 هده مطلع مي گردد .از دكمه فشار داده  Micomخوانده هده و بدين طـريق 

 

IC 701  ( پردازهگر انحراف Deflection Processor) 

( را به پايه هـاي   V-Sync , H-Sync، موج هاي همزماني عمودي و افقي )    Micomآي سي

15 , 14  (V-Sync , H-Sync  )IC 701     ارسال مـي نمايـد و اين آي ســي پـس از دريافـت

نيـز   و IC 601ـراف عمـودي و افقـي را توليـد كـرده و بـه      موج هاي همـزمانـي ، موج هـاي انح ـ 

 ارسال مي دارد .   Q 706ترانزيستور 

 Q مي باهد كه از خروجي ترانزيستور  HFLB (Horizontal Flyback)اين آي سي  1پايه 

فركانس فيدبك گرفتــه هـده را بـا فركـانس اسيــلاتور       HPLL2فيدبك گرفته و از طريق  706

ي نمايد . چنانچه فركانس خروجـي با فركانس اسيــلاتور افقــي اخـتلاف داهـته     افقـي مقايسه مـ

باهد ، فـركانس اسيلاتور افقي را بر طبق آن اصـلا  و جبران نموده و در نتيجه فركـانس اسـيلاتور   

 افقي را تثبيت مي كند .

اري مختلف با تغييـر با هم كار مـي كنند . با توجـه به آنكـه در مـدهاي ك 3 , 4 , 5 , 6پايه هاي 

متفاوتـي ج ت تثبيت كادر تصـوير نيـاز مـي باهــد ، لــذا ولتــاژ بايـاس         +B مـد به ولتـاژهاي

Q706 تغيير مـي نمايد ) با تغيير خروجـي تـرانس Voltage High     سايز تصوير بـه هـم مـي ،

 ـ . خورد ( تا در ن ايت در رزولوهن هاي مختلف كادر تصوير ثابت بماند دين منظــور از مــدار   لذا ب

را  +B( استفــاده مــي هـود ) در رزولوهـن هـاي بــاي        B+  (DC/DC Converterكنتـرل  

 را كاهر مي دهد ( +Bافـزاير و در رزولوهن هاي پايين 

-B( ، ولتـاژ  5) پايـه   BIN( و پايـة   4) پايـه   BSence( ،  3) پايـه   BOPاز طريق پايه هـاي  

Drive ال توسط سيگن بصورت داخليH-Drive  توليد مـي گردد . از طريق سيگنالB-Drive  (

( اين سيگنال توسط ترانزيستور Invertروهن هـده با معكوس هدن ) Q 720( ترانزيستور  6پايه 

Q 720 (Inverter  يك ولتاژ مربعي به گيت ترانزيستور )Q 719 اعمال 

بـا ولتـاژ القـايي آن جمـع      L 705ي ولت با عبور از مسير سـلف   09مي هود . در اين حالت ولتاژ  

مي باهد . از طريـق ايـن    H-Drive،  8اعمال مي هود . پايه  Q706به  B+=VL+50هـده و 

ارسال مـي هود اين سيگنـال تقويت هـده و   Q 701پايه موج مربعي ج ت راه اندازي ترانزيستور 



 Q 706و وصـل ترانزيسـتور  اعمال مـي گردد . ثانويه ترانس با قطـع  T 703بـه تـرانس  تطبيق 

باعث ايجادموج سوزني هكلي در خروجي ترانزيستور مزبور هده كه موجـب تحريـك و راه انــدازي    

سـبب توليـد    High Voltageيوك انحراف افقي مـي گـردد و همچنـين القـا  ولتـاژ در تـرانس       

( مـي باهد  East-West)  EW،  11و فيدبك مـي هود . پايه  Screenولتاژهاي خروجـي آند ، 

(  Pin-Cushionبه منظـور تصحيح خطاهاي تصـوير در حالت افقـي اعـم از خطـاي بالشـتكي )    

( و خطاي متـوازي ايضـلاعي )    Trapozoid، خطاي ذوزنقه اي )  ( Barrelخطاي بشـكه اي ) 

Parallelogram   و ... استفاده مـي هود . در حالت ايده ال هدت ميدان مغناطيسـي حاصـل از )

يـوك ها در فاصلـه ما بين آن ا ثابـت مــي باهـد ولــي در عمـل هــدت ميــدان مغناطيسـي در         

ها قوي تر است و اين عـدم يكنواختي موجب مـي هـود اهـعه الكترونـي در نقـاط       نزديكـي قطب

نزديك به قطبين انحراف بيشتري پيدا كند و قوس هايي در چ ار طرف تصويـر پديـدار گــردد در   

 (Parabolla)ي رفع اينگونه خطاها جريان يوك افقي را با سيگنال س مــي هـكلي    اين حال بـرا

مدوله مي كنند كه موجب مي گردد در مركز صفحـه دامنه جريان يوك افقـي  به حـداكثر ميـزان   

خـود برسـد و هر چقـدر اهعه الكتروني به سمت باي يا پاچين تصوير نزديك تر هود دامنـه جريـان   

 East-West-Correctionيابـد ، بـه روش تصـحيح ايـن خــطا در اصطــلا        يوك كاهر مـي 

موجــي س مــي هـكل     EWگوينـد . در زمان پديـدار هـدن هر يك از خطاهاي فــو  در پايـه   

آن را تغيير مي  DCكه سطح  H-Sizeاز طريق  DCتوليـد مي گردد كه با اضافه هدن يك ولتاژ 

 دهد به 

مي توان ميزان جريـان عبـوري از يـوك     Q 709ي هود . از طـريق اعمال مـ Q 707ترانزيستـور 

،  Q 707انحراف افقي را كم و زياد نمـود و در نتيجه عرض تصـوير را كنتـرل كرد . با فعال هـدن 

كـه بـه صـورت     V2و V1باعـث پديـدار هـدن تغييـر ولتــاژي در       Q 709تغييـرات ولتـاژ روي  

 قرار داده  +Bن مـي باهند و به مـوازات مسيـرهاي تركيب يافتـه از سلف و خاز

نيز بـه   V2تغيير نمايد يزم است  V1چنانچه  +Bهده اند مي گردد كه به دليل ثابت بودن ولتاژ 

-Hثابت بمانـد به عنوان مثال چنانچـه به هـر علـت ولتــاژ    +Bگونه اي تغيير يابـد كه در ن ايت 

Size    ستــور  باي رود ) سايــز بـزرگ هــود ( ترانزيQ 707       خـاموش مــي هـود و بــه تبـع آن

 نيز خاموش مـي گردد ، در  Q 709ترانزيستـور 

 

 
 
 



 

زياد مـي هـود بـا    V2افزاير مي يابد و ولتاژ  Q 709اين حـال ولتـاژ كلكتورـ اميتـر ترانزيستور 

راف كم هده و لـذا با كاهر جريان عبـوري از يـوك انح ـ   V1، ولتاژ  +Bتوجه به ثابت بودن ولتاژ 

 افقي سايز افقي تصوير كوچك مي هود .

 

 ICمي باهند كه ج ت ارسال سيگنال اي همزمـاني از   Vout1 , Vout2،  13 و  12پايـه هاي 

 CLBL،  16مورد استفـاده قـرار مــي گيرنـد . پايـه      601آي سـي 1   2 هاي  به ورودي 701

(Clamping / blanking  )   مـي باهـد و ج ت كنترلCut Off   و سـيگنالBlanking   بـه

-R-Cut Off ،G-Cut Off  ،B ارسال مي هود و از طريـق آن سـيگنال اي    B , G , Rبخر 

Cut Off . كنترل مي هوند 

-Hمــي باهـد و بـه پايـة       IC 701بوده كه يـك سـيگنال خروجــي از     H-Unlock، 17 پايه

Unlock آي سي ، Micom                و از طــريق آن آي ســي    ( اعمال مـي هـود  42) پايه

Micom  سيستم را بـه حالتDPM   فرو مـي برد . از طرفـي اين سيگنال به مدارH-Unlock 

 ارسال مـي هود تا از طريق راه اندازي آن ، تصوير موقتاً قطع گردد . 

  مـي باهـند كـه بـه همـراه پايـه        VS-MOD , HS-MODسـيگنال اي  31و  21پايـه هـاي  

Regulation  آي ســي    22ي پايه كه خروجMicom      مــي باهـد در ثانويـه تــرانسHigh 

Voltage  به كنترل سايز تصوير در مدهاو مختلف به صـورت جزچي كمك مي نمايند . تنظيم سايز

 صورت مي گيرد . +B، توسط ولتاژ  در مدهاي مختلف به صورت عمده

مـي توان با تغيير مد و  IC 701بـه  High Voltageبا ارسال ولتاژ فيدبكـي از خروجـي ترانس 

پ نـاي بانـد اسيلاتـور افقـي را تغييـر داد و بـا    IC 701نيز تغيير سايز با كمك تغييرات يزمه در 

 سايـز  B-Driveو  H-Driveتأثير آن بر روي 

)  Regulationبـه پايـة     Micomتصويـر را ب بود بخشيـد و تصحيح نمود . از طريق آي ســي  

تغيير مي كند . ايـن    Q 801انـي ارسـال مي هود در اين حالت هدايت ترانزيستور ( فرم 22پايه 

 Rترانزيستور كه به صورت يك مقاومت متغير در نظر گرفتـه مـي هود بـه دليل آنكـه با مقاومت 

 سـري مـي باهـد با مقـدار آن جمع هـده و مقـدار كـل بـا مقـاومت 844

R 717  ن ايي بدست آمده بـر روي  موازي مي گردد . مقاومتHS-Mod     اثـر گذاهتــه و بـدين

مي توان از تغييرات بسيار كم در سايـز در مـدهاي   IC 701طريق با اعمال اين تغييرات جزيي به 

 مختلف جلوگيري نمود و سايز تصوير را كاملاً تثبيت كرد .

مينـيمم و مـاكزيمم    با هم كار كرده و هر گونـه تغييـرات در فــركانس هـاي     30تا  22 پايه هاي 

 IC( داخلــي    Phase Locked Loop) PLLرا ايجاد مي نمايند .  IC 701اسيلاتور داخلي 

( يك مدار قفل كنندة فركانس را تشـكيل مـي    HPLL1, HPLL2)  26 , 30) پايه هاي  701

 داچمـاً از   PLL مـي نمايـد .   H-Syncدهد كه فركانس اسيلاتور افقــي را ، مطـابق بـا فركـانس     

مقايسـه كـرده و    IC 701خروجي فيدبك مـي گيرد و آن را با فركـانس اسـيلاتور افقــي داخلـي     



 H-SYNCخطاي مابين آن ا را صفر مي كند و فركانس اسيـلاتور داخلـي خود را بر روي فركانس 

قفل مـي نمايد تا بدين طريق از هر گونه لرزش و ناپايداري جزچي در تصوير جلوگيري به عمل آيـد  

از دو روش استاتيك و دينـاميك استفاده  Focus مـي باهد . ج ت تنظيم  Focusپايه  32اية .پ

مي توان وضـو    FBTبر روي تـرانس  F2و  F1مـي هود . در روش اول با چرخانـدن ولـوم هاي 

موج سـ مي هـكلي قـرار     IC 701،  32تصوير را ب بود بخشيد اما در روش ديناميك بر روي پايه 

اعمـال مــي هـود . ايـن هــكل مــوج        Q 710به ترانزيستـور  V-Focusكه از طريق مي گيرد 

و  T 702( مي هود و از طريـق تـرانس    Invertتوسـط اين ترانزيستـور تقـويت و نيـز معكوس ) 

 Voltage  Highترانـس   2بـه پايـه  R 782نيز مقـاومت  

، در حــدود  Focusآنكــه ولتــاژ ( اعمــال مــي هــود . بــا توجــه بــه  Dynamic Focusپايــه ) 

ولت مـي باهد به منظور آنكه بتوان ج ت تنظيم وضو  گوهه هاي تصـوير بر روي  5000~3000

 %10  ولت استفـاده نمود ) حـدود  299اين ولتاژ باي تأثير گـذاهت يزم اسـت از ولتـاژي حـدود 

ن ولتـاژ باياس مي هود ) هـكل  با ايـ Q 710( كه بدين طـريق كلكتور ترانزيستـور  Focusولتاژ 

ولـت سـوار مـي باهـد ( . در ايـن       299بـر روي ايـن    Q 701موج س مي هكل توسط ترانزيستور 

قسمت لزوم استفاده از مدار ديناميك فوكاس را بيان مي داريم . با توجـه بـه آنكـه در مانيتورهـاي     

Flat ب مي باهد در نتيجه سطح خارجي يمپ تصوير تخت بوده و سطح داخلي آن به صورت محد

اهعه در گوهه هاي تصوير كه ضخامت و فاصلـه بيشتـري را نسبت به مركز دارنـد ، مجبـور اسـت    

مسافت طويني تري را طي نمايد در نتيجه انرژي آن طي اين مسافت طويني كم هده و در نتيجـه  

تار به نظـر مــي    وضو  تصوير در گوهه هاي تصوير تا حدودي بد خواهد هد و تصوير در آن مراكز

رسد ، ج ت جبران اين تضعيف انرژي و نيز تنظيم وضو  تصوير در گوهه ها و اطـراف آن از مـدار   

 ديناميك فوكانس استفاده مي هود .

 هكل موج به صورت زير نشان داده هده است : 

 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



 

 

 

 

 

 

 FBTترانس 
 . نامند  Voltage Highرا اصطلاحاً ، ترانس   اين ترانس

 

 

 ازعملكردهاي م م اين ترانس موارد زير را مي توان 

 برهمرد : 

مي آيد و به پايـة    DC/DC Converterكه از خروجي مدار  +Bاين ترانسفورمر با توجه به ولتاژ 

مـي تواند ولتاژ مـورد نيــاز    Q706آن وارد مـي هود از طريق القا  ولتـاژ در اثر قطـع و وصـل  2

توليــد   H.Vكيلـو ولت مـي باهد را بر روي پايـه خروجـي  20وير كه حـدود براي آند يمپ تصـ

به منظـور كنترل مدار روهنايـي و جلوگيـري از  G1ولت را ج ت اعمـال به  -169نمايـد . ولتـاژ 

ولـت ج ـت    299يا نقطـه سوز هـدن مانيتـور توليد مي نمايد . توليد ولتاژ  Spot Killerپديدة 

را بـراي اعمـال   Focus1   Focus ,2دار ديناميك فوكاس را بر ع ده دارد . ولتاژهاياستفاده در م

يمپ تصوير ج ت تنظيم وضو  تصـوير و   G2را براي اعمال به   Screenو همچنين ولتاژ  G3به 

،  Regulation  ،H/S-Modي ثانويه اين ترانس پايـه هـاي   ـي بر ع ده دارد . در خروجـروهناي

V/S-Mod رند كه قبلاً به هر  عملكرد آن ا پرداختيم .وجود دا 

نيز كار تثبيت هدت درخشندگي تصـوير   B-Limit( و  Auto Beam Limit)  ABLدو پاية  

 Fullوير در تصاوير تمام سفيد ) ـرا انجام مي دهند تا در صورت تغيير سايز ، هدت كنتراست تص

White . راست در حالـت  ـانچه كنتور مثال چنـه طب ( تغيير نكرده و تثبيت گرددF/W   از مقـدار

عمـل    ABL  ،IC 302ه ـ، پايT 701رانس ـدر ت ABLدن پايه ـر رود ، با فعال هـي بايتـواقع

، بر روي هدت درخشندگي تصوير اثـر گذاهـته و    Contrastكـرده و با تأثير گذاري بر روي مدار 

 آن را تقليل مي دهد .

H-Linearity Correction  
( از اين مـدار اسـتفاده مـي     Non Linearityـور رفع خطاي غيـر خطـي بـودن تصوير ) به منظ 

هود . به علت آنكه يمپ تصوير قطاعي از يك كره با هـعاع زيـاد اسـت ، لـذا فشـردگي تصـوير در       

اطـراف صفحـه كمتر از مركز آن مـي باهد . اين خطا جز  طبيعت ذاتي يمپ هاي تصوير مي باهد 

د كيفيت تقارن تصوير حتماً بايستي اين خطا تصحيح هود . ايـن خطـا ناهـي از عـدم     و ج ت ب بو



وجود رابطـه اي خطي بين جابجايـي اهعه و جريان يوك مي باهـد . ايـن رابطـه داراي نمــوداري     

معكـوس است و براي تصحيح آن بايستي اعوجاجـي در جريان يوك افقي ، با  « S »هبيه به حرف 

   به منحنـي مذكور ايجاد نمود . هكلي قرينه نسبت
                                                        

 جابجايي اهعه

 

 

 

 

 
 جريان يوك                                               

 مركز تقارن                                                                                            
 

                                                                                                       

 
-Sيتين مي باهد لذا در اصطلا  به ايـن روش    «S » بدليل آنكه نمودار اين اعوجاج مانند حرف 

Correction     گويند . به منظـور تصحيح اين خطا از طريــق پايـه هـايCS4 , CS3 , CS2 , 

CS1 , CS0 ، آي سـيMicom      ولتاژهايـي ج ت راه انـدازي هـر يـك از ترانزيستــورهاي ،Q 

714 , Q715 , Q716 , Q 821  , Q 717  دن هرـارسـال مـي گردد كه در ن ـايت با فعال ه 

 , C 723ظرفيت خازن هاي  Q 718 , Q 711 , Q 712 , Q 713ور هاي ـيك از ترانزيست

C 726 , C 729, C 725 ,   خازن به ظرفيتS-Correction  ،) C 722 (   اضافه مي هـود و

 با افزاير ظرفيت آن از

و نيز ايجاد اعوجاج در جريان آن مي توان بـه تصـحيح    ) Lin-Coil ) L 703طريق مسير كويل 

 خطاي فو  پرداخت .

 Xمدار كنترل اهعه 

سلامتي مضـر مــي  وجود دارد كه براي  Xدر كلية يمپ هاي تصـوير ، خواه ناخواه مقـداري اهعه 

باهد ، در حالت عـادي ميزان تشعشع ايـن اهـعه محــدود مــي باهـد و خطـري بـراي استفــاده         

( ، ميـزان ايـن تشعشـع     H.V > 29 kv كنندگان مانيتور ندارد ولي با افزاير ولتاژ آنـد يمـپ ) 

كنتـرل   خطرناك به هدت افزاير مي يابد . در اين حالت براي جلوگيري از ايـن خطـر از سيسـتم   

 5ارتبـاط دارد و از ولتاژ پايـه   FBTاستفاده مي هود . اين مدار مستقيماً با ترانس  Xكنندة اهعه 

و  D 721پس از يكسـو هـدن توسـط ديـود      5آن ، به عنوان فيدبك استفاده مي كند . ولتاژ پايه 

پايـه   ) XRay-inبـه ورودي   D 702و نيـز ديود زنر  R 818و از طريق مقاومت  C 739خازن 

 29از  5بايتــر رود ولتـاژ پايـة     29kvاعمال مـي هود . اگر ولتاژ آند از  Micom( آي سـي  35



 Micom، آي سي  35هدن پايه  Highولت بايتر گشتـه و ديود زنر مي هكند ، در اين حالت با 

اي ، تمام سيستم هاي داخلـي ميكروكنترلر غيرفعـال مـي گردد و بـا فعــال سـازي خروجــي هـ ـ    

DPMF  وDPMS  سيستم به حالتDPM   مي رود . ج ت راه اندازي مجدد سيستم يزم است

 تغذيه مانيتور براي مدت كوتاهي قطع و س س وصل گردد .

IC 601     
، بـه   701 آي ســي  Vout 2و  Vout 1در اين آي سي پالس هاي توليـد هـده در پايـه هـاي     

-Vپالس ها ، پالس هاي همزمانــي هـامل اطلاعـات     آن وارد مـي هوند . اين 2 و 1ورودي هاي 

Size  وV-Position    بـه يـوك انحـراف     6و ... مـي باهند كه بعـد از اين مرحله از طــريق پايـه

اعمال مـي هوند . به علت پايين بودن فركانس جاروب عمودي ، يوك عمـودي از   P 701 عمودي 

تـاژ دندانـه اره اي توليـد هـده وارد بلــوك      خود مقاومت اهمي نشان مي دهد و به همين دليـل ول 

Flyback Generator  مـي هود كه عامل توليـد پالسV-Flyback      مــي باهـد ) ايـن پـالس

زمان برگشت پالس عمـودي را تعيين مـي كند يعني زمانـي كه بايد بگذرد تا اهعه از انت اي گوهه 

خروجـي به V-FBPعامل ارسـال   8سمت راست صفحه با بايي سمت چپ صفحه برگردد( . پايه 

 بـراي  FBTولت را از طــريق تـرانس    29ولتاژ  7. پايـه  ( مـي باهد IC OSD)  RGBقسمت 

Generator Flyback  واردIC 601     از پـالس سـاخته هـده بـراي يـوك       9مــي نمايـد . پايـه

خروجــي   4 , 6فيدبك گـرفته و آن را به آي سـي وارد مـي نمايد . پايـه هـاي    P 701عمـودي 

 ، ج ت ارسـال خروجي هاي توليد هده به يوك عمودي مي باهند . IC 601هاي 

 CPT (R,G,B)بخر برد 

)  B , G , R  ،SDA  ،SCLرنـم اصـلي    3ورودي هاي كلي اين قسمت پـالس هـاي جداگانـه    

ي و ( ، و نيز اطلاعات رسيـده از طريق فـرامين عمـود   Micomمربوط به انتقال اطلاعات از پنل و 

و ... مي باهند كه به معرفي بخش اي مختلف مداري  B/LMT  ،H-FBP  ،V-FBPافقي مانند 

 مي پردازيم . 

IC OSD   ( On Screen Display)              
( به صورت نرم  Micom) خطوط انتقال اطلاعات از  SCLو  SDAاين آي سي از طريق خطوط 

بكار مــي رود . از جملـه ورودي هـاي ايـن آي      OSDافزاري ج ت كنتـرل گزينـه هاي مرتبط با 

  5) ارسالـي از پايه  H-FBPسـي دو سيگنال 

( مـي باهند كه كـار اسـكن و جـاروب خطـوط      IC 601) ارسالي از  V-FBP ( و T701ترانس 

 عمـودي و افقي را پنجره

OSD   انجام مـي دهند . فرمان هـروع به كارIC 301  از طـريق پايةOSD Select  ،IC 302 

 ( Pre-Amp. داده مي هود ) 

   (Pre-Amp تقويت كننده اوليه رنم ) 

كـه كـار    IC 302پس از تطبيـق ام ــدانس بـه     P 301از طريق  G , R  B ,سيگنال هاي رنم

تقويت اوليـه رنم را انجـام مي دهـد وارد مي هوند . ) ام دانس ورودي هر يـك از سـيگنال هـاي    



و لـذا ج ت انتقــال مـاكزيمم تـوان و نيــز كـاهر تلفـات عمـل تطبيـق         اهم مـي باهد  70رنم 

 ام دانس صورت مي پذيرد ( . سيگنال هاي رنم به صـورت آنالـوگ و در محـدودة

و  Rin  ،Ginسيگنال هاي  ولت مي باهند اين اطلاعات پس از تقويت به صورت 0.7الي   0ولتاژ 

Bin  7و  6،  5به پايـه هاي  ،IC 302 برابر تقويت مـي گــردند .  19مـي هونـد و تا حدود  وارد

مـي توان تغيير رنم اطلاعـات ) تصـوير ( را ايجــاد   Driveدر اين آي سـي توسـط مدار داخلـي 

 گزينة : 3مانيتـور با كمك  Setupنمـود . با وارد هـدن به منـوي 

 R -drive   B-drive ,   و G-drive  مـي تـوان از طـريق خطـوط SCL وSDA  كـه مرتبط

مي باهند با اعمال تغيير بر روي ضرايب تقويت هر يك از رنگ اي اصلي رنم  Micomبا آي سـي  

 R-D , G-Dتصوير را تغيير داد . در ن ايت سيگنال هـاي تقويت هده از طريق پايه هاي خروجي 

, B-D  ( بـه  20 , 19 , 18)پايه هايIC 303 مي باهـد وارد مـي    كه تقويت كننده ن ايي رنم

( مــي باهـد كـه ج ـت تنظـيم       23) پايـه   Clampگردند . از پايه هاي م م اين آي سي ، پايـه  

روهنايي تصوير در زمان اسكن صفحـه مانيتـور ) جاروب خطوط عمـودي و افقي ( به كار مـي رود 

چو در ( مي باهد و ج ت كنترل سـطح ولتـاژ ويـد    Auto Beam Limit)  ABL. ديگـري پايـه 

) تمـام سـفيد ( و در ن ايـت حفاظـت يمـپ تصـوير بكـار مــي رود . پايـه           Full Whiteحالـت  

B/LMT   توسط تنظيمات انجام هده ج ت كم و زياد نمودن هدت رنگ ا و نيز ميزان تقويت آن ـا

 مورد استفاده قرار مي گيرد .

 (  Video Main - Amp تقويت كننده ن ايي رنم )

) آي سـي تقويت ن ايــي   IC 303به ورودي هاي  IC 302ده خروجي از سيگنال هاي تقويت ه

برابر تقويـت مــي هــوند و     19اعمال مـي گردند و در ن ايت به اندازة  9و  7،  5رنم ( پايه هاي 

بـه   C331  ،C332  ،C333سيگنال هاي آنالــوگ تقويـت هــده توســط خـازن هـاي كـوپلاژ        

 آبي ارسال مي هوند .  كاتدهاي سه رنم اصلي قرمز ، سبز و

 CUT Offمدار  

استفاده مي هود . آي سـي   Cut off  ( از آي سي Rasterج ت تنظيم رنم پس زمينه تصوير ) 

Cut Off   ( مي باهد .  -18يك تقويت كننده با گين منفي )RC , GC , BC  كه سيگنال هاي

وارد مـي هوند و  IC 404،  1 , 2 , 3مي باهند پس از تقويت به پايه هـاي  IC 302خروجي از 

 Dاز طريق پايه هاي خروجي اين آي سي و نيــز از طريـق ديودهـاي     -18پس از ضـرب در گين 

315 , D 314 , D 313  به كاتدهاي هر يك از رنگ اي اصلي ارسال مي گردند .) در حقيقت كار

ون هـاي پرتـابي از   باياس نمودن كاتدهاي يمپ تصوير مـي باهـد ( ميـزان الكتــر     Cut Offمدار 

كاتـدهاي يمپ تصـوير به ولتاژ باياس آن ا بستگي داهته و هر چـه اين ولتاژ مثبت تر باهد تعـداد  

(  Rasterالكترون هاي پرتابي كمتـر مي هود و بالعكس . بنابــراين رنـم پـس زمينـه تصــوير )      

 79تـا  09اي خروجـي بين وابستـه به باياس كاتـدهاي هر يك از سه رنم اصلـي مي باهد . ولتاژه

 ، سطـو   Cut Offمـي توان با تعيين نقطـه كـار   Cut Offولت مـي باهند . از طـريق مـدار 



Black Level  وWhite Level  ولت رسانـد . در حقيقـت   09را تغييـر داد و آن را بـه حـدود

وگ ويدچو سـوار مـي  مي باهند كه بر روي سيگنال هاي آنال DCخروجـي ايـن آي سـي ولتاژهاي 

كاتد بايتر رود تصـوير تيره تر و نيز هر  DCهوند و سطح آن ا را تغيير مـي دهند . هر چقدر ولتاژ 

 كاتد پايين تر باهد تصوير روهن تر مي هود . DCچه ولتاژ 

 

( Cathode Ray Tube ) CRT 
 پردازيم : يمپ تصوير مانيتورهاي رنگي داراي اجزايي مي باهد كه به هر  آن ا مي

صفحة جلوي يمپ تصوير آغشته به مواد فلورسانس مي باهد كـه در اثـر برخـورد اهـعه الكترونـي      

توليد نور مرچي مـي كنند و در اثر برخـورد اهعة الكتـروني به اين صفحـة فسفر رنم هاي سبــز ،  

( در كنـار   Dotت ) آبـي و قرمـز ايجاد مـي گردد . اين مـواد به صـورت نقاط ريز مجـزا به نـام دا 

يكديگـر روي صفحة يمپ قـرار دارند كه مجموعة سه عدد فسفـر مـولد رنم هاي سبز ، آبي و يـا  

 ( مي گويند .  Pixelقرمز را پيكسل ) 

با فاصلة اندكـي از  Shadow Maskدر پشت صفحة يمپ تصوير يك صفحة مشبك فلزي به نام 

ين صفحـه دقيقاً در محل تلاقـي هـعاع هـاي الكترونـي    فسفرها قرار داده هـده است كه موقعيت ا

تفنگ ا قرار دارد و سوراا هاي روي اين صفحـه از تداخل هعاع هاي پراكنده روي فسفرهاي مجاور 

 مي كاهد و كيفيت تصوير را ب بود مي بخشد .

يك رهـته  ، اهعه الكتروني توسط كاتدي كه با استفاده از  Heaterولت به  3/6پس از اعمال ولتاژ 

( توليـد مـي هـود . ايـن    Gunسيم ملت ب موسـوم به فيلمان گرم هده است در تفنم الكتروني )

اهعه توسـط هبكه هاي كنترل همگرا گشتـه و به سمت صفحـة يمپ هدايت مي هـود . در بـين   

راه اهعـه توسط ميدان هاي مغناطيسـي حاصل از دو سيم پيچ كه در گردن يمپ نصب مي هـوند  

گفتـه مـي هـود . بـا كنتـرل       ( Yoke ف مي گردد  كه به اين سيم پيچ ها اصطلاحاً يوك )منحر

جريان در اين سيم پيچ ها مي توان اهعه الكتروني را به هر نقطه از صفحه جلوي يمپ هدايت كرد 

. 

عدد تفنم جـداگانه تشكيل  3يزم به ذكر مـي باهد تفنم هاي الكتـروني در يمپ هاي رنگـي از 

ده است كه در يك رديف چيده هده اند و هر يك براي فعال كردن فسفرهاي يك رنم خاص به هـ

كار مي روند . ميدان هاي حاصل از يـوك ها به طـور مشترك هعاع هاي الكتروني هر سـه تفنم را 

به يك نسبت انحـراف مي دهند و ميزان اين انحـراف به نوع تفنم بستگي نداهته و براي هـر سـه   

يكسان مي باهد . هر يك از تفنگ اي الكترونـي متناسب با سيگنال اعمال هده به كاتد خـود  اهعه 

هروع به توليد اهعه الكتروني كرده و آن را به سـمت صـفحة حـاوي فسـفرها گسـيل مـي كننـد .        

بـه سـمت صـفحه     Shadow Maskهعاع اي الكتـروني پس از عبور از سوراا هاي موجود روي 

سير مـي دهند و به فسفرهاي سبز ، آبي يا قرمز برخورد كرده و ايجاد نور مي جلـوي يمپ ادامه م

 كنند .



استفــاده   G2و  G1( به نام هـاي   Grid از دو صفحة مشبك ) T710PHدر يمپ تصوير مدل  

كنتـرل الكتـرون هايي است كه از كاتـد خارج مـي هوند و معمـويً ولتـاژ    G1گرديـده است . كار 

( اسـتفاده  Screenج ت كنترل روهـنايي )  G2  به كاتد منفي تر در نظر مي گيرند .آن را نسبت 

) بـه انـدازه    High Voltagبخر ديگر آند مـي باهد كـه ولتـاژ بـايي توليــدي از     . مـي گردد 

كيلو ولت ( ، بـه آن اعمال هـده و بـا ايجــاد اخـتلاف پتانسـيل بـاي ج ـت جــذب و         20حـدود 

 اي ارسالي از كاتد به كار مي رود . هـدايت الكتـرون ه
 


